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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH — ZASADY
OGOLNE.

1. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Przedmiotem specyfikacji sa techniczne warunki dotyczace wykonania i odbioru technicznego nastgpujacych
robo6t budowlanych wg. nomenklatury Wspolnego Stownika Zamowien:

CPV —-45111100-9

Roboty rozbiorkowe

CPV —45233140-2 - Roboty drogowe
CPV - 45316100-6 - Os$wietlenie terenu
CPV —45342000-6 - Ogrodzenia

CPV -45112710-5 - Zielen

Zakres robdt budowlanych obejmuje :
1. Remont czastkowy nawierzchni bitumicznej i naprawa kraweznikéw ( droga nr 2)

2. Remont catkowity warstwy $cieralnej i utozenie nowych kraweznikow kamiennych ( droga nr 1)
3. Remont nawierzchni ciggéw komunikacyjnych: nowa kostka kamienna wraz z utozeniem nowych
kraweznikow kamiennych ( kostka granitowa szara 9/11 i fragment kontynuacji z kostki 4/6 )

4. Remont nawierzchni drogi : kostka betonowa i krawezniki betonowe ( kontynuacja istn. drogi ).
5. Nasadzenia zieleni niskiej w tym :
- klomb nr 1 przy bud. dyrekcji na trasie nawierzchni z kostki kamiennej),
- klomb nr 2 przy drapieznikach na trasie nawierzchni bitumicznej,
- ogrodzenie ochronne drzewa i nasadzenia,
6. Nowe fragmenty ogrodzenia wybiegow dla zwierzat podyktowane korekta trasy remontowanych
drog : ogrodzenia panelowe, ogrodzenia palisadowe , ogrodzenie ukryte — fosa sucha
oraz rozbiorka istn. starych
7. Wykonanie przepustow pod drogami z rur AROTA typu SRS lub DVK fi 110.

Ad 1i 2. Remont nawierzchni bitumicznych gtownych drog wewngtrznych nr 1 i nr 2 obejmuje:

- wykonanie koniecznych robot rozbiorkowych (krawezniki kamienne, $cieki z kostek kamiennych,
obrzeza)

- wbudowanie kraweznikow i Sciekow

- lokalne naprawy istniejacej warstwy Scieralnej

- skropienie emulsja asfaltowa

- natozenie nowej warstwy Scieralnej SMA grubosci od 3,0 do 4,0 cm

Na odcinku drogi nr 2 od hm 2+02,50 do hm 3+12,31 przewiduje si¢ wykonanie remontu czastkowego
bitumicznej warstwy $cieralnej na powierzchni do 10%. Lokalizacje napraw okresli¢ w trakcie realizacji
zadania.

Ad 3 Remont nawierzchni ciggéw pieszo-jezdnych, dojs¢ itp. obejmuje:

- wykonanie robot rozbiérkowych istniejacych nawierzchni: bitumicznych, z kostek kamiennych,
szesciokatnych ptyt betonowych, gruntowo-zwirowych, kraweznikow oraz obrzezy

- wykonanie koryt

- wbudowanie obrzezy kamiennych

- utozenie nawierzchni z kostek kamiennych.

Ad 4 Remont nawierzchni ciggow pieszo-jezdnych, dojs¢ itp. obejmuje:
- wykonanie robot rozbiérkowych istniejacych nawierzchni: betonowych , gruntowo-zwirowych,
kraweznikow oraz obrzezy
- wykonanie koryt
- wbudowanie obrzezy betonowych
- utozenie nawierzchni z kostek betonowych.
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2 . Wykaz aktéw prawnych, norm i przepisow branzowych.

1.2.1. Prawo budowlane

Dz.U.z 2010 r nr 243 poz. 1623 Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity).
Z pOzniejszymi zm.

Dz.U. z 2001 r. Nr 138, poz. 1554 Rozporzadzenie z dnia 19 listopada 2001 r.
W sprawie rodzajow obiektow budowlanych, przy ktorych realizacji jest wymagane ustanowienie inspektora
nadzoru inwestorskiego z p6zniejszymi zmianami.

Dz.U. 22003 r. Nr 132, poz. 1231 Rozporzadzenie z dnia 23 czerwca 2003 r.
Wzér protokotu obowigzkowej kontroli.

Dz.U. 22003 r. Nr 120, poz. 1134 Rozporzadzenie z dnia 3 lipca 2003 r.
Ksigzka obiektu budowlanego.

Dz.U. 2 2004 r. Nr 202, poz. 2072 Rozporzadzenie z dnia 2 wrzesnia 2004 r.

Nowelizacja: Dz.U. 2005r., Nr 75, poz. 664, Dz.U. z 2012r Nr 462

W sprawie szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i
odbioru robdt budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego.

Dz.U. 22003 r. Nr 120, poz. 1127 Rozporzadzenie z dnia 23 czerwca 2003 r.
Wzory: wniosku o pozwolenie na budowe, os§wiadczenia o posiadanym prawie do dysponowania
nieruchomoscia na cele budowlane i decyzji o pozwoleniu na budowg.

Dz.U. z 2003 r. Nr 120, poz. 1126 Rozporzadzenie z dnia 23 czerwca 2003 r.
Informacja dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Dz.U. z 2004 r. Nr 198, poz. 2043 Rozporzadzenie z dnia 30 sierpnia 2004 r.
Warunki i tryb postgpowania w sprawach rozbidrek nieuzytkowanych lub niewykonczonych obiektow
budowlanych.

Dz.U. z 2002 r. Nr 108, poz. 953 Rozporzadzenie z dnia 26 czerwca 2002 r.

Nowelizacja: Dz.U. 2004.198.2042

Dziennik budowy, montazu i rozbiodrki, tablica informacyjna oraz ogloszenie zawierajace dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia.

Dz.U. z 2001 r. Nr 138, poz. 1554 Rozporzadzenie z dnia 19 listopada 2001 r.
Rodzaje obiektow budowlanych, przy ktorych realizacji jest wymagane ustanowienie inspektora nadzoru
inwestorskiego.

Dz.U.z2002r. Nr 179, poz. 1494 Rozporzadzenie z dnia 9 pazdziernika 2002 r.
Szczegdtowy tryb przeprowadzania kontroli dziatania organow administracji architektoniczno-budowlanej oraz
wzor protokotu kontroli i sposdb jego sporzadzania.

Mon. Pol. 21996 r. Nr 19, poz. 231 Zarzadzenie z dnia 12 marca 1996 r.
Dopuszczalne stezenia i natezenia czynnikow szkodliwych dla zdrowia, wydzielane przez materialy budowlane,
urzadzenia i elementy wyposazenia w pomieszczeniach przeznaczonych na pobyt ludzi.

Dz.U. z2002 r. Nr 174, poz. 1423 Rozporzadzenie z dnia 16 pazdziernika 2002 r.
Nadanie pracownikom organow nadzoru budowlanego uprawnien do naktadania grzywien w drodze mandatu
karnego.
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Dz.U. z 2003 r. Nr 180, poz. 1758 Ustawa z dnia 9 lipca 2003 r.
Gwarancja zaptaty za roboty budowlane

1.2.2. Warunki techniczne

Dz.U. z 2002 r. Nr 75, poz. 690.

Zmiany: Dz. U. 2003 r., nr 33, poz. 270, Dz. U. 2004 r., nr 109, poz. 1156
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r.

Warunki techniczne, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie.

1.2.3. Wyroby budowlane

Dz.U. z 2006 r. Nr 156, poz. 1118

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r.

Prawo budowlane.

Dz.U. z 2004 r. Nr 204, poz. 2087

Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r.

System oceny zgodnosci.

Dz.U. 2 2004 r. Nr 195, poz. 2011

Rozporzadzenie z dnia 11 sierpnia 2004 r.

Systemy oceny zgodnosci, wymagania, jakie powinny spetnia¢ notyfikowane jednostki uczestniczace w ocenie
zgodnosci, oraz sposdb oznaczania wyrobow budowlanych oznakowaniem CE.

Dz.U. z 2004 r. Nr 198, poz. 2041

Rozporzadzenie z dnia 11 sierpnia 2004 r.

Sposoby deklarowania zgodnosci wyrobéw budowlanych oraz sposéb znakowania ich znakiem budowlanym.
Dz.U. 2 2004 r. Nr 237, poz. 2375

Rozporzadzenie z dnia 14 pazdziernika 2004 r.

Europejskie aprobaty techniczne oraz polskie jednostki organizacyjne upowaznione do ich wydawania.

Dz.U. 2 2004 r. Nr 249, poz. 2497

Rozporzadzenie z dnia 8 listopada 2004 r.

Aprobaty techniczne oraz jednostki organizacyjne upowaznione do ich wydawania.

Dz.U. 22004 r. Nr 92, poz. 881 Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r.
Wyroby budowlane.

Dz.U. z 2004 r. Nr 130, poz. 1368 Rozporzadzenie z dnia 14 maja 2004 r.
Kontrola wyrobow budowlanych wprowadzonych do obrotu.

Dz.U. z 2004 r. Nr 130, poz. 1387 Rozporzadzenie z dnia 14 maja 2004 r.
Probki wyrobow budowlanych wprowadzonych do obrotu.

Dz.U. z 2004 r. Nr 180, poz. 1861 Rozporzadzenie z dnia 29 lipca 2004 r.
Sposob prowadzenia Krajowego Wykazu Zakwestionowanych Wyrobéw Budowlanych.

Dz.U. 22004 r. Nr 237, poz. 2374 Rozporzadzenie z dnia 14 pazdziernika 2004 r.
Europejskie aprobaty techniczne oraz polskie jednostki organizacyjne upowaznione do ich wydawania.

Mon. Pol. Z 2004 r. Nr 48, poz. 829 Obwieszczenie z dnia 5 listopada 2004 r.
Wykaz jednostek organizacyjnych panstw cztonkowskich Unii Europejskiej upowaznionych do wydawania
europejskich aprobat technicznych oraz wykaz wytycznych do europejskich aprobat technicznych.
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1.2.4. Ochrona przeciwpozarowa

Dz.U. 22002 r. Nr 147, poz. 1229 Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r.
Ochrona przeciwpozarowa.
Tekst pierwotny: Dz. U. z 1991 r. Nr 81, poz. 351

Dz.U. 22003 r. Nr 121, poz. 1139 Rozporzadzenie z dnia 16 czerwca 2003 r.
Przeciwpozarowe zaopatrzenie w wodg oraz drogi pozarowe.

Dz.U. z 2006 r. Nr 50, poz. 563 Rozporzadzenie z dnia 21 kwietnia 2006 r.
Ochrona przeciwpozarowa budynkow, innych obiektow budowlanych i terenow.

Dz.U. 22003 r. Nr 121, poz. 1137 Rozporzadzenie z dnia 16 czerwca 2003 .
Uzgadnianie projektu budowlanego pod wzgledem ochrony przeciwpozarowe;j

Dz.U. z 2004 r. Nr 198, poz. 2041 Rozporzadzenie z dnia 11 sierpnia 2004 r.
Sposoby deklarowania zgodnosci wyrobéw budowlanych oraz sposéb znakowania ich znakiem budowlanym.

1.2.5. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Dz.U. 21998 r. Nr 21, poz. 94 Ustawa z dnia 26 czerwca 1974 .
Kodeks pracy.
Tekst pierwotny: Dz. U. z 1974 r. Nr 24, poz. 141

Dz.U. z 2003 r. Nr 107, poz. 1004 Rozporzadzenie z dnia 29 maja 2003 r.
Minimalne wymagania dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy pracownikow zatrudnionych na stanowiskach
pracy, na ktorych moze wystapi¢ atmosfera wybuchowa.

Dz.U. 22004 r. Nr 16, poz. 156 Rozporzadzenie z dnia 14 stycznia 2004 r.
Bezpieczenstwo i higiena pracy przy czyszczeniu powierzchni, malowaniu natryskowym i natryskiwaniu
cieplnym.

Dz.U. z 2002 r. Nr 204, poz. 1723 Rozporzadzenie z dnia 6 listopada 2002 r.
Bezpieczenstwo i higiena pracy przy obstudze obrabiarek skrawajacych do metali.

Dz.U. 21996 r. Nr 114, poz. 545 Rozporzadzenie z dnia 10 wrzesnia 1996 r.
Wykaz prac szczego6lnie ucigzliwych lub szkodliwych dla zdrowia kobiet.

Dz.U. z 2004 r. Nr 200, poz. 2047 Rozporzadzenie z dnia 24 sierpnia 2004 r.
Wykaz prac wzbronionych mtodocianym i warunki ich zatrudniania przy niektérych z tych prac.

Dz.U. z 2003 r. Nr 169, poz. 1650 Rozporzadzenie z dnia 26 wrzesnia 1997 r.
Ogolne przepisy bezpieczenstwa i higieny pracy.
Tekst pierwotny: Dz. U. z 1997 r. Nr 129, poz. 844

Dz.U. 21998 r. Nr 115, poz. 744 Rozporzadzenie z dnia 28 lipca 1998 r.
Ustalanie okolicznosci i przyczyn wypadkow przy pracy oraz sposob ich dokumentowania, a takze zakres
informacji zamieszczanych w rejestrze wypadkow przy pracy.

Dz.U. 22001 r. Nr 118, poz. 12063 Rozporzadzenie z dnia 20 wrzesnia 2001 r.
Bezpieczenstwo i higiena pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen technicznych do robot
ziemnych, budowlanych i drogowych.
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Dz.U. z 2003 r. Nr 47, poz. 401 Rozporzadzenie z dnia 6 lutego 2003 r.
Bezpieczenstwo i higiena pracy podczas wykonywania robot budowlanych.

Dz.U. 21954 r. Nr 13, poz. 51 Rozporzadzenie z dnia 19 marca 1954 r.
Bezpieczenstwo i higiena pracy przy obstudze przeno$nikéw.

Dz.U. 21999 r. Nr 80, poz. 912 Rozporzadzenie z dnia 17 wrzesnia 1999 r.
Bezpieczenstwo i higiena pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych.

Dz.U. 21954 r. Nr 15, poz. 58 Rozporzadzenie z dnia 20 marca 1954 r.
Bezpieczenstwo i higiena pracy przy obstudze zurawi.

Dz.U. 22000 r. Nr 36, poz. 409 Rozporzadzenie z dnia 14 kwietnia 2000 r.
Bezpieczenstwo i higiena pracy przy obstudze obrabiarek do drewna.

Dz.U. 22009 r. Nr 40, poz. 470 Rozporzadzenie z dnia 27 kwietnia 2000 r.
Bezpieczenstwo i higiena pracy przy pracach spawalniczych.

Dz.U. 22000 r. Nr 26, poz. 313 Rozporzadzenie z dnia 14 marca 2000 r.
Bezpieczenstwo i higiena pracy przy recznych pracach transportowych.

Dz.U. 21998 r. Nr 62, poz. 288 Rozporzadzenie z dnia 28 maja 1996 r.
Rodzaje prac, ktore powinny by¢ wykonywane przez co najmniej dwie osoby.

Dz.U. z 2002 r. Nr 132, poz. 1115 Rozporzadzenie z dnia 30 lipca 2002 r.
Wykaz choréb zawodowych, szczegotowe zasady postgpowania w sprawach zglaszania podejrzenia,
rozpoznawania i stwierdzania chorob zawodowych oraz podmioty wtasciwe w tych sprawach.

Dz.U. 22002 r. Nr 217, poz. 1833 Rozporzadzenie z dnia 29 listopada 2002 r.
Najwyzsze dopuszczalne stezenia i natgzenia czynnikow szkodliwych dla zdrowia w srodowisku pracy.

Dz.U. 22001 r. Nr 124, poz. 1362 Ustawa z dnia 6 marca 1981 r.
Panstwowa Inspekcja Pracy.

Tekst pierwotny: Dz. U. z 1981 r. Nr 6, poz. 23
Tekst jednolity: Dz. U. z 1985 r. Nr 54, poz. 276

1.2.6. Normy branzowe
PN-1SO 3443-8:1994 Tolerancja w budownictwie. Kontrola wymiarowa robot budowlanych

PN-62/B-02357 Tolerancja wymiaréw w budownictwie. Tolerancja wymiarow stolarki budowlanej i meblowe;j

1 inne nie wymienione z zwigzane z przedmiotowymi robotami
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3. Wymagania ogolne S-00-00-00

S-00-00-00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru
robot Remont i naprawa ciggow pieszo — jezdnych na terenie ZOO Wroctaw sp. o.0. ul. Wroblewskiego 1-5.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3 Zakres robét objetych ST

1.3.1 Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania og6lne, wspolne dla robot objetych
nizej wymienionymi specyfikacjami technicznymi (ST)

S-00.00.00 wymagania ogdlne

S-01.01.00 remont nawierzchni

1.3.2 Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne wspolne dla robot objetych
og6lnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDP dla poszczegdlnych asortymentow robot
drogowych i mostowych. W przypadku braku ogdlnych specyfikacji technicznych wydanych przez GDDP dla
danego asortymentu robdt ustalenia dotycza rowniez ST sporzadzonych indywidualnie.

1.4 Okreslenia podstawowe

llekro¢ w ST jest mowa o :

1.4.1 Budowla drogowa — obiekt budowlany nie bedgcy budynkiem, stanowigcy cato$¢ techniczno — uzytkowg
(droge) albo jego cze$¢ stanowigca odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus
ziemny, wezel).

1.4.2 Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony.

1.4.3 Dhlugos¢ mostu — odleglos¢ pomiedzy zewngtrznymi krawegdziami pomostu a w przypadku mostow
ukowych z nadsypka — odlegtos¢ w Swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowe;.

1.4.4 Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéow oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (montazowa) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow
obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonywania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

1.4.6 Dziennik budowy — opatrzony pieczgcia Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami stuzacy do
notowania wydarzen zaistnialych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania wykonywanych
odbiorow robot, przekazywania polecen i korespondencji technicznej pomigdzy Inzynierem, Wykonawca i
projektantem.

1.4.7. Estakada — obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowa dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.8 Jezdnia — cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
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1.4.9 Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.10 Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielacymi jezdnie.

1.4.11 Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.12 Konstrukecja nos$na (przesto lub przesta obiektu mostowego) — czgs¢ obiektu oparta na podporach
mostowych, tworzaca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.

1.4.13 Korpus drogowy — nasyp lub ta cz¢$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
1.4.14 Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.15 Rejestr obmiaru — akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami shuzacy
do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru wykonywanych robot w formie wyliczen, szkicéw i ewentualnie
dodatkowych zatacznikéw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

1.4.16 Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena jako$ci materiatow oraz robot.

1.4.17 Materialy — wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg projektowa i
specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru.

1.4.18 Most — obiekt zbudowany nad przeszkoda wodna dla zapewnienia komunikacji ruchu drogowego i
pieszego.

1.4.19 Nawierzchnia —warstwa lub zesp6t warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu
na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa $cieralna — gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

Warstwa wiazaca — warstwa znajdujgca si¢ miedzy warstwa $cieralng a podbudows, zapewniajaca lepsze
rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

Warstwa wyréwnawcza — warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnos$ci podbudowy lub profilu istniejacej
nawierzchni.

Podbudowa — dolna cze$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa
moze si¢ sktada¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

Podbudowa zasadnicza — gérna cze$¢é podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze
ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwdch warstw.

Podbudowa pomocnicza — dolna cze$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstwe
mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajaca.

Warstwa mrozoochronna — warstwa, ktorej glownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

Warstwa odcinajaca — warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezgcej powyzej.

Warstwa odsgczajaca — warstwa stuzaca do odprowadzania wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.20 Niweleta — wysokoci$nieniowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju W 0Si
drogi lub obiektu mostowego.

1.4.21 Obiekt mostowy — most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.
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1.4.22 Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.23 Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ — zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.24 Pas drogowy — wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze obejmowac réwniez teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy urzadzen chronigcych ludzi i srodowisko prze ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.25 Pobocze — czegs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdow, urzadzania
urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.26 Podloze — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gleboko$ci przemarzania.

1.4.27 Podloze ulepszone — gorna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnig, ulepszona w celu
umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.28 Polecenie Inspektora Nadzoru — wszelkie polecenia wskazane przez Wykonawce przez Inspektora
Nadzoru w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

1.4.29 Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowej.

1.4.30 Przepust — obiekty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjne;j, stuzace do przeptywu
matych ciekdw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego, pieszego.

1.4.31 Przeszkoda sztuczna — dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurociag itp.

1.4.32 Przyczolek — skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sktada¢ si¢ z pelnej Sciany, stupéw lub innych
form konstrukcyjnych np. skrzyn, komor.

1.4.33 Rekultywacja — roty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.34 Rozpietos¢ teoretyczna — odleglto$¢ pomigdzy punktami podparcia (fozyskami), przgsta mostowego.

1.4.35 Rysunki — cz¢$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary
obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.36 Szerokos¢ catkowita obiektu (mostu\wiaduktu) — odlegtos¢ migdzy zewngtrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi podtuznej, obejmuje catkowitg szerokosé
konstrukcyjng ustroju niosacego.

1.4.37 Przedmiar robo6t — wykaz robot z podaniem iloSci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.38 Tunel — obiekt zagtebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowe;j i ruchu
pieszego.

1.4.39 Wiadukt — obiekt zbudowany nad linig kolejowa lub inng droga dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.
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1.4.40 Zadanie budowlane — cze$¢ przedsigwziecia budowlanego , stanowigca odrebna cato$¢ konstrukcyjng
lub technologiczng , zdolng do samodzielnego spetniania przewidywanych funkcji techniczno — uzytkowych.
Zadanie moze polega¢ na wykonaniu robdt zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong
budowli drogowej lub jej elementu.

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru

1.5.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi. Dziennik budowy oraz dwa egzemplarze
Dokumentacji Projektowej i dwa komplety ST.

Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z wykazem podanym w
szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacj¢ projektows :

dostarczong przez Zamawiajgcego

sporzadzona przez Wykonawce

W materialach przetargowych, dla wszystkich zadan objetych kontraktem zamieszczono :

przedmiar robot ( element pomocniczy )

specyfikacje techniczng

opis techniczny

podstawowe rysunki i szkice

Wszyscy oferenci przed przystgpieniem do sporzadzenia oferty przetargowej winni zapoznaé si¢ z terenem
realizacji kontraktu oraz z dokumentacjg projektowa ktora udostgpniona bedzie do wgladu w siedzibie
Zamawiajacego, tj. w ZOO Wroclaw sp. z 0.0. ul. Wroblewskiego 1-5

1.5.2.1. Wykaz dokumentacji projektowej, ktora dostarczy Zamawiajacy po podpisaniu Umowy z
Wykonawcg .

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy petng Dokumentacje Wykonawcza.

1.5.2.2 Zakres Dokumentacji Projektowej, ktora powinien opracowaé¢ Wykonawca we wlasnym zakresie
w ramach ceny kontraktowej.

W Dokumentach Przetargowych i Dokumentacji Projektowej bedacej w posiadaniu Zamawiajacego rozwigzano
wszystkie gtéwne problemy. Wykonawca opracuje i przedstawi do akceptacji Inspektorowi Nadzoru
nastgpujace opracowania :

Plan BIOZ

Program zapewnienia jakosci

Harmonogram robot

Jezeli w trakcie wykonywania robot okaze si¢ koniecznym uzupelnienie Dokumentacji Projektowej
przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i ST na wlasny koszt w 4
egzemplarzach i przedtozy Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia.
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1.5.3. Zgodno$¢ robot z Dokumentacja Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Szczegotowe Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane
przez Inspektora Nadzoru Wykonawcy stanowig cz¢$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby w
jednym z nich sg obowiagzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci opis wymiardw jest wazniejszy od odczytu ze skali rysunkdw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i ST begdg uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementéw
budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac bliskg zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych
cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacja Projektowg lub ST i wptynie
to na niezadowalajacg jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty beda niezwtocznie zastapione innymi, a
roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca skutecznie zabezpieczy teren budowy przed wtargnigciem osob postronnych. Wszelkie
konsekwencje z tytulu nieodpowiedniego zabezpieczenia Terenu Budowy z tego tytutu obciazaja Wykonawce.
W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace, takie jak : zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznos$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to
nicodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia beda akceptowane przez Inzyniera.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposdb uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera tablic informacyjnych,
ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce
w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy oraz wykonania i utrzymania placow budowy nie podlega odrgbne;j
zaplacie i przyjmuje sie, ze jest wlaczony w ceng umowng.

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie :

utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j

podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony srodowiska na terenie 1 wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen i ucigzliwosci dla osob lub
wlasnosci spolecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastegpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na :

lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych

srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed :

zanieczyszczeniem ciekow wodnych pltynami lub substancjami toksycznymi,

zanieczyszczeniami powietrza pylami i gazami,

mozliwos$cig powstania pozaru,
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1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegal przepisow ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywat sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem 0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobate techniczng, wydang przez uprawniona
jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na srodowisko.
Materiaty ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt , a po zakonczeniu robot ich szkodliwos¢ zanika
(np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac¢ zgod¢ na uzycie
tych materiatow od wlasciwych organdéw administracji panstwowej.

1.5.8 Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. Oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju
robot, ktore majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzgdzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomi¢ Inzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inzyniera i
zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy przy dokonywaniu
napraw.

Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego.

1.5.9 Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0$ przy transporcie materialow i
wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz co do przewozu
nietypowych wagowo fadunkéw i w sposob ciggly bedzie o kazdym takim przewozie informowat Inzyniera.
Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na §wiezo ukonczony
fragment budowy w obrgbie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robdt w ten
sposdb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.
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1.5.10 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy. W
szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zdrowia i Zycia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetlieniem wymagan okre§lonych powyzej nie podlegaja odrgbne;j
zaptacie i sg uwzglgdnione w cenie umowne;j.

1.5.11 Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do robot od
daty rozpoczecia do daty zakonczenia (wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera).

Wykonawca bedzie utrzymywacé roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w
taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru koncowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpoczac¢
roboty utrzymaniowe nie po6zniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12 Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy 1 wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwiagzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposdb ciagly bedzie
informowac Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne
dokumenty.

MATERIALY
2.1 Zrédla uzyskania materialow

Co najmnigj na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych
do robdt Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materialow i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do
zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zatwierdzenie pewnych materialow z danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego
zrodta uzyskuja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniajag wymagania Szczegdlowych Specyfikacji Technicznych w
czasie postgpu robot.

2.2 Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek zrodet miejscowych wiaczajac w to zrodla wskazane przez Zamawiajgcego i jest zobowigzany
dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajgca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru.
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Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan iloSciowych i jakoSciowych materialow z
jakiegokolwiek zrodta.

Wykonaweca poniesie wszystkie koszty, a w tym : optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z
dostarczeniem materialow do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenow wykopow, ukopow i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i przywracaniu stanu terenu przy ukonczeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
umowie beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan
Inspektora Nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora Nadzoru, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych
wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty wyszczegolnione w dokumentach umowy.
Eksploatacja zrédet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym
obszarze.

2.3 Inspekcja wytwérni materialéw

Wytwornie materialdow mogg by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materialdéw moga by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawg akceptacji okreslonej partii materiatow pod
wzgledem jakosci.

W przypadku gdy Inspektor Nadzoru bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, beda zachowane nastepujace
warunki :

Inspektor Nadzoru bedzie miat zapewniong wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w
czasie przeprowadzania inspekcji.

Inspektor Nadzoru bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie do tych czesci wytworni, gdzie odbywa sie
produkcja materialéw przeznaczonych do realizacji kontraktu.

2.4 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz
ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materiatow do innych robét, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie
przewartosciowany przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robdt , w ktorym znajduja si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje
na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.5 Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakos¢ 1 wlasciwo$¢ do robot 1 byty dostepne do
kontroli Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania zlokalizowane beda w obrebie budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg.

2.6 Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych
przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniony bez
zgody Inspektora Nadzoru.
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3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ oraz projekcie organizacji robdt,
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru, w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien
by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi W
Projekcie, ST 1 wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym umows3.

Sprzet bedacy whasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje
przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie moze by¢ potem zmieniany bez
jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy, zostang
przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany dostosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie
na jakos$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkoéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre§lonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez Inspektora Nadzoru,
pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.
Wykonawca begdzie usuwac na biezgco, na whasny koszt wszelkie zanieczyszczenia i uszkodzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogédlne zasady wykonywania robodt

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa, oraz za jako$¢ zastosowanych
materialow i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, PZJ,
projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w terenie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi
na pismie przez Inspektora Nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczeniu robot
zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na whasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot bedg oparte na
wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy, Dokumentacji Projektowej i ST, a takze w normach i
wytycznych.

Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materialow i robot, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.
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Polecenia Inspektora Nadzoru bedg wykonywane nie poézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkoéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektorowi Nadzoru
programu zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposdb wykonywania robot, mozliwosci
techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST
oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przesz Inspektora Nadzoru.

Program Zapewnienia Jakos$ci bedzie zawierac :

a. cze$¢ ogodlng opisujacy :

organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robo6t

BHP

wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne

wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos$¢ wykonania poszczeg6dlnych elementow robot
system (sposob i procedurg)proponowanej kontroli i sterowania jako$cia wykonywanych robot
wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wihasnego lub laboratorium,
ktoremu wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan)

sprzet oraz formg gromadzenia wynikdéw laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizméw sterujacych a
takze wycigganych wnioskdéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i
forme przekazywania tych informacji Inzynierowi

b. czegs$¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot :

wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo — kontrolne

rodzaje i ilos¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materialow, spoiw, lepiszczy,
kruszyw itp.

sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu

sposéb i procedurg pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i wykonywania
poszczegdlnych elementow robot

sposob postepowania z materialami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2 Zasady kontroli jako$ci robét

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac zatozong jako$¢
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robot i jako$ci materiatlow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszelkie urzadzenia
niezbg¢dne do pobierania probek i badan materiatdow oraz robot. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli
Inspektor Nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom
ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdw oraz robot z czgstotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku gdy nie zostaly one okreslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowsa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaty prawidlowo wykalibrowane 1 odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.
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Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych w celu ich inspekcji.
Inspektor Nadzoru bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociggnigcia te beda tak powazne, ze moga wptyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektor
Nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociaggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢
tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3 Pobieranie probek

Probki pobierane beda losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan. Pobieranie probek z nawierzchni powinno odbywac si¢ z czestotliwoscia jedna probka
na 100 mb ciagu pieszo- jezdnego

Inspektor nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udzialu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru, Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialow, ktore
budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usunigte lub
ulepszone z whasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek, a w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora Nadzoru beda odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.4 Badaniai pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania ujetego w ST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw i badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na piSmie ich wyniki do
akceptacji Inspektorowi Nadzoru.

6.5 Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac¢ Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie
p6zniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lun innych, przez niego zaaprobowanych.

Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Do celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materialow u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do
tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inspektor Nadzoru po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot przeprowadzonego przez Wykonawce,
bedzie ocenia¢ zgodnos$¢ materialow i robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan dostarczonych
przez Wykonawce.

Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materiatdéw i prowadzi¢ badania niezalezne od Wykonawcy na swoj
koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, Zze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtoérnych lub dodatkowych badan, albo
oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatdéw i robdt z Dokumentacja
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Projektowa i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek
pokryte zostang przez Wykonawce.

Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadajg :

certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie polskich norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentow
technicznych

deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z : polska norma lub aprobata techniczng w przypadku wyrobow,
dla ktérych nie ustanowiono polskiej normy.

W przypadku materiatow , dla ktérych w/w dokumenty sag wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do
robot bedzie posiada¢ te dokumenty okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby
wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikdéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych badan beda odrzucone.

6.8 Dziennik budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za
prowadzenie Dziennika Budowy zgodnire z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy opatrzony bedzie data jego dokonania, podpisem osoby ktora dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.

Zapisy beda czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden po drugim,
bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zatacznika i
opatrzone data i podpisem Wykonawcy i InZyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci :

date przekazania wykonawcy terenu budowy

date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej

uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonogramu robot

terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robot

przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny trwania przerw w robotach
uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru

daty zarzadzenia wstrzymania robot z podaniem powodu

zgloszenia i daty odbiordéw robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czgsciowych i koncowych odbioréw robot
wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy

stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi

zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowej

dane dotyczace czynnos$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot
dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot

dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem kto je
przeprowadzat

wyniki prob poszczeg6lnych elementow budowli z podaniem kto je przeprowadzat

inne istotne informacje o przebiegu robot

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedtozone Inspektorowi
Nadzoru do ustosunkowania sig.

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Remont i naprawa ciagéw pieszo —jezdnych na terenie Z0O Wroctaw Strona 19



Whpis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strong budowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Rejestr Obmiaréw

Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow
robot. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i
wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materialow, orzeczenia o jakosci
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakosci.

Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora
Nadzoru.

(4)  Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) nastepujace dokumenty :
pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego

protokoty przekazania terenu budowy

umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno — prawne,

protokoty odbioru robot

protokoty z narad i ustalen

korespondencje na budowie

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowlane beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogélne zasady obmiaru robdt

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bgda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek blad Iub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w kosztorysie lub gdzie indziej w
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia robét. Btedne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscig wymagana do celu miesigcznej ptatnosci na rzecz
Wykonawcey lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce lub Inspektora
Nadzoru.

7.2 Zasady okreSlania ilosci robot i materialéw
Dtugosci i odlegltosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzane poziomo wzdhuz linii
osiowej.
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Jesli Specyfikacje Techniczne wtasciwe dla danych robdt nie wymagajgcego inaczej, to jednostkami
obmiarowymi beda:

1 mb ( jeden metr biezacy),

1 m2 ( jeden metr kwadratowy),

1 m3 (jeden metr szeScienny),

1 tona( jedna tona)

1 szt. ( jedna sztuka)
Ilo$ci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
Specyfikacji Technicznych.

7.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bgdzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzagdzenia pomiarowe begda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
wykonywania robot.

7.4 Wagiizasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom Specyfikacji
Technicznych. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajagc w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg
norm zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.

7.5 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czgsciowym lub konicowym odbiorem odcinkéw robét, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot ulegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia b¢dag wykonywane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotaczone w formie
oddzielnego zatgcznika do rejestru obmiardéw, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru :
odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

odbiorowi czgsciowemu

odbiorowi koncowemu

odbiorowi pogwarancyjnemu

8.2 Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogo6lnego postepu robot.

Odbioru dokonuje Inzynier.

Gotowos$¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy 1 jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w
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ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora
Nadzoru.

Jako$¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentoéw zawierajacych komplet
wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja
Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3 Odbiodr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakos$ci wykonanych czgéci robdt. Odbioru cze$ciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym robot. Odbioru rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4 Odbiér koncowy robadt
Zasady koncowego odbioru robdt

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci i
wartosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi§mie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.
Odbior koncowy robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inzyniera zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w pkt. 8.4.2.

Odbioru koncowego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru
i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikoéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania robot z Dokumentacja
Projektowa i ST.

W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetiajacych i robot
poprawkowych.

W przypadku nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robo6t uzupetniajacych w warstwie
$cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegolnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej w Dokumentacji Projektowej i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wigkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2 Dokumenty do odbioru koncowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokoét odbioru koncowego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty :

Dokumentacje Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w
trakcie realizowania umowy

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetiajagce lub zamienne)

Recepty i ustalenia technologiczne

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodne z ST i PZJ,

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew. z PZJ

Opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zalaczonych do
dokumentow odbioru, a wykonanych zgodnie z ST i PZJ

Geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu

Kopi¢ mapy zasadniczej, powstalej] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

Inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

W przypadku gdy wg komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego
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robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe i uzupetniajgce beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8,5 Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w pkt. 8.4. ,,odbior koncowy robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia ogdlne

Podstawg ptatno$ci jest cena ryczattowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Kwota ryczattowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej
wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w Dokumentacji Projektowe;.

Kwoty ryczattowe robdt obejmowac beda :

robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami

warto$¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu
na teren budowy

wartos$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami

koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

9.2 Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania si¢ do warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych w S-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach i dokumentacji projektowej a nie wyszczegdlnione w
kosztorysie.

9.3 Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow (przejazdow) i organizacji ruchu, nie zawartych w Dokumentacji Projektowej
ponosi Wykonawca i obejmuje:

ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu
optaty/dzierzawy

przygotowanie terenu

konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan drenazu
tymczasowa przebudowe ewentualnych urzadzen obcych

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje :

oczyszczanie, przestawianie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i
Swiatet

utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje :
usuni¢cie wbudowanych materiatéw i oznakowania
doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

Remont i naprawa ciagéw pieszo —jezdnych na terenie Z0O Wroctaw Strona 23



14. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo Budowlane (Dz. U. Nr 80 poz. 414)
Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. W sprawie dziennika

budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P. Nr 2 z 1995 r. Poz. 29)
Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. O drogach publicznych (Dz.U. Nr 14 poz.60 z p6zniejszymi zmianami)

Warunki umowy
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
1. SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
D.01.02.01
ROZBIORKI ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

11 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z rozbiorka elementow drogi dla zadania "Remont i naprawa ciggéw pieszo -
jezdnych na terenie ZOO Wroctaw sp. z 0.0. we Wroctawiu”

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowia wymagania dla nastgpujacych robot:

- wykonanie koniecznych robét rozbiorkowych :

krawezniki kamienne, $cieki z kostek kamiennych, obrzeza
- wykonanie robot rozbiérkowych istniejacych nawierzchni: bitumicznych, z

kostek kamiennych, ptyt betonowych, gruntowo-zwirowych, kraweznikow , obrzezy
- rozbioérka stupdéw oswietleniowych

2. MATERIALY
2.1. Materiaty uzyskane z rozbiorki: kostka bazaltowa i inne materiaty z odzysku do przekazania Inwestorowi
natomiast gruz z rozbioérki nalezy wywiez¢ na miejsce wskazane przez inwestora

3.SPRZET

Do wykonania robot zwigzanych z rozbiorka nalezy uzy¢ nastepujacy sprzet:
- sprezarka powietrza spalinowa przewozna,

- moty pneumatyczne,

- fadowarki, dzwigi

- narzedzia r¢czne pomocnicze do robot rozbiorkowych,

- samochody do transportu gruzu.

4. TRANSPORT
Wybor $rodka transportu do wywozu materiatu z rozbiorki nalezy do Wykonawcy.

5.WYKONANIE ROBOT

Roboty rozbiérkowe prowadzi¢ w miarg postgpu robot przy wykonywaniu robdt drogowych. Roboty
rozbiorkowe obejmuja rozbiorke nawierzchni z mieszanek mineralno-bitumicznych,kostki kamiennej i
spiekanej, ptytek chodnikowych betonowych, kraweznikow kamiennych i betonowych,betonowych stupow
o$wietleniowych . Teren rozbiorki nalezy utrzymywac¢ w odpowiednim porzadku, a materiaty z rozbiorki
wywozi¢ na biezgco.

Roboty prowadzone w pasie drogowym nalezy oznakowaé w sposob uzgodniony z Zarzadem drogi, a
zatwierdzonym przez Zarzadzajacego ruchem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzenie jakosci robdt polega na sprawdzeniu kompletno$ci wykonania robot rozbiorkowych.
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7.0BMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowa robot zwigzanych z rozbiorkg elementow drog jest:
- dla kostki betonowej , kostki kamiennej i spiekanej - m2

krawezniki kamienne i betonowe ,obrzeza betonowe - m3

wywoéz gruzu m3

Obmiar wymaga akceptacji Inspektora.

8.0DBIOR ROBOT
Odbioru robot zwiazanych z rozbiorka elementéw drég dokonuje Inspektor po zgloszeniu rob6dt do odbioru
przez Wykonawce.

9.PODSTAWA PLATNOSC!

Ptatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg. pkt. 7, zgodnie z obmiarem, po odbiorze

robot.

Cena jednostkowa wykonania poszczeg6lnych robot obejmuje:

- oznakowanie robot,

- rozbiorke , brukowca,ptytek chodnikowych , kostka betonowa polbruk ,kraweznika, obrzezy , ptyt
granitowych

- wywiezienie gruzu z rozbidrki na najblizsze wysypisko wraz z oplatg za sktadowanie

- uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

D -05.03.17

2. NAPRAWA CZASTKOWA NAWIERZCHNI BITUMICZNYCH

SPIS TRESCI

1

SO ISNNDPDWN

[y

. WSTEP

. MATERIALY

. SPRZET

. TRANSPORT

. WYKONANIE ROBOT

. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
. OBMIAR ROBOT

. ODBIOR ROBOT

. PODSTAWA PLATNOSCI

. PRZEPISY ZWIAZANE

NAJWAZNIEJSZE OZNACZENIA I SKROTY

SST - Szczegotowa Specyfikacja Techniczna
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z: ,,Remontem i naprawa ciagow pieszo — jezdnych na
terenie ZOO Wrocltaw”.

Zgodnie z dyspozycjami Zamawiajacego na odcinku drogi nr 2 od hm 2+02,50 do hm 3+12,31
przewiduje si¢ wykonanie remontu czastkowego bitumicznej warstwy §cieralnej na powierzchni
do 10%. Lokalizacje napraw okresli¢ w trakcie realizacji zadania w zaleznosci od potrzeb tj.
mieszanka mineralno - asfaltowa na goraco z WMB i /lub z recyklera.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t dla zadania ,,Remontem i naprawg ciaggdéw pieszo — jezdnych na terenie
700 Wroctaw przy ul. Wroblewskiego 1-5.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem napraw czastkowych nawierzchni bitumicznych, wszystkich typow i
rodzajow i obejmuja: naprawe wybojow i obtamanych krawedzi, wypelnienie ubytkow.

Technologia wykonywania robot masa mineralno-asfaltowgq na goraco z wycieciem
krawedzi obejmuje:

- naciecie uszkodzonych miejsc pita mechaniczna wokoét ubytku z nadaniem
regularnych ksztattow

- odkucie lub sfrezowanie masy w miejscu uszkodzenia

- wybranie gruzu i oczyszczenie uszkodzonego miejsca z usunigciem rumoszu

- posmarowanie krawedzi oraz skropienie remontowanego miejsca emulsjg asfaltowa

- roz$cielenie mieszanki mineralno — bitumicznej w jednej lub w dwoch warstwach w
zaleznosci od glebokosci uszkodzen

- mechaniczne zageszczenie poszczegdlnych warstw ulozonej mieszanki przy uzyciu
walca lub ptyty wibracyjnej

- posmarowanie krawedzi wyremontowanego miejsca emulsja asfaltowa , posypanie
Kruszywem ( piskiem ) i zatarcie.

- uprzatnigcie miejsca robdt i wywoz gruzu we wlasne miejsce sktadowania
Wykonawcy (zgodnie z ustawg o odpadach).

Roboty Budowlane bgda wykonane zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Naprawy czastkowe nawierzchni - zespot zabiegdéw technicznych, wykonywanych na
biezaco, zwigzanych z usuwaniem uszkodzen nawierzchni zagrazajacych bezpieczenstwu ruchu,
jak rébwniez zabiegi obejmujace mate powierzchnie, hamujace proces powigkszania si¢
powstatych uszkodzen.

Poje¢cie ,,naprawy czastkowe nawierzchni” miesci si¢ w ogdlnym pojeciu ,,utrzymanie
nawierzchni”, a to z kolei jest objete ogdlniejszym pojeciem ,,utrzymanie drog”.
Rodzaje zabiegdw w asortymentach robot utrzymaniowych podano w tablicy 1.

Ubytek - wykruszenie materiatu mineralno-bitumicznego na gtebokos$¢ nie wiekszg niz grubosé
warstwy §cieralne;j.

Wybéj - wykruszenie materiatu mineralno-bitumicznego na gleboko$¢ wigksza niz grubosé
warstwy $cieralnej.
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1.4.4. Pozostale okreslenia podstawowe - s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robo6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
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Tablica 1. Rodzaje zabiegow w asortymentach robot utrzymaniowych w zaleznosci od objawow uszkodzen

X - zalezno$¢ mozliwa, (X) - zaleznos¢ opcjonalna

Rodzaje zabiegéw w asortymentach robot utrzymania nawierzchni bitumicznych
Remont czastkowy Odnowa - przywrocenie cech uzytkowych | Remont
5 |z_.|.2 |«E | 2 B ~
SE %‘?7;:5 2. 28 g o I5) 20 3
35 [EiR|ES |22 | ¢ | % = = |z g
. , 52 |2Ez|2Z 3% | 2 E e |2 2 = | 2 | E s
Objawy uszkodzen o2 | Zs2|EE |8 | ¢ Z 5 g g |2% gz 5% |2 |E%
£35 toz|lzs [B8 S g & s |2z |EF |N8 | ¢ ==
Sg | 24g|E8 |5% Z £ g | = g |85 |8 |38 |2 |E:z
22 | SEE|§5 |88 S | E |2 |2 |25 |72 |&2 |2 |:%
SEZ < 2 g .2 2 e 2% s = 3. Sk
T HEE £ |z | & £ |sz |88 |=E |E§E
I g g g 2 |=S£ |g2 |E2 | =%
=ES 2 | € |2 |3 |E3 |§2 |88 |&is
() Deformacje spowodowane sitami §cinajgcymi w X) X) X) X)X (X [X [X
£ | nawierzchni
O | Deformacje spowodowane osiadaniem podtoza X) X X X
A | nawierzchni
2| Ubytki materiatu (zaprawy, ziaren kruszywa), X X X |IX X [ X | X |X
S | porowato$¢ (,,rakowiny”)
Starcie si¢ czgsci warstwy Scieralnej X) [ X [X X [ X |X X | X | X |X
Wyboje (X) X (X) [(X)
‘£ | Uszkodzenia spoin roboczych, otwarte szczelin X X
£
&
Pojedyncze spekania X
Spekania siatkowe (X) | (X) X) [(X) (X) X [ X |X
Zmniejszona szorstkos¢ X) (X) X | X X) | X | X [X
Niekorzystna zdolno$¢ odbijania §wiatta X X [ X [(X)
Wysoka emisja hatasu X | X X [ X | X |(X)
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2. Materialy

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D--00.00.00
»Wymagania og6lne”

Wbudowane materiaty musza odpowiadaé¢ Polskim Normom, lub wymogom, ktére okresla art. 10 ust. 211 3
Ustawy Prawo Budowlane z dnia 07.07.1994r. (Dz. U. z 2006 r. Nr 156 poz. 1118, tj. z pdzniejszymi
zmianami).

2.2. Rodzaje materialow do wykonywania czastkowych napraw nawierzchni bitumicznych
Technologie usuwania uszkodzen nawierzchni i materiaty uzyte do tego celu powinny by¢ dostosowane do
rodzaju i wielko$ci uszkodzenia, np. wg tablicy 1.

Glebokie powierzchniowe uszkodzenia nawierzchni (ubytki i wyboje) oraz uszkodzenia krawedzi jezdni
(obtamania) nalezy naprawiac:

mieszankami mineralno-asfaltowymi wytwarzanymi i wbudowywanymi na goraco z WMB
mieszankami mineralno-asfaltowymi wytwarzanymi i wbudowywanymi na goraco z recyklera
2.3. Mieszanki mineralno-asfaltowe wytwarzane i wbudowywane na goraco

Beton asfaltowy

Beton asfaltowy wytwarzany wg SST D-05.03.05 , Nawierzchnia z betonu asfaltowego” powinien mie¢
uziarnienie dostosowane do glebokosci uszkodzenia (po jego oczyszczeniu z luznych czastek
nawierzchni i zanieczyszczen obeych), przy czym najwigksze ziarna W mieszance betonu
asfaltowego powinny si¢ miesci¢ w przedziale od 1/3 do 1/4 glgbokosci uszkodzenia do 80 mm. Przy
glebszych uszkodzeniach nalezy zastosowac odpowiednio dwie lub trzy warstwy betonu asfaltowego
wbudowywane oddzielnie o dobranym uziarnieniu i wlasciwosciach fizyko-mechanicznych,
dostosowanych do cech remontowanej nawierzchni.

2.4. Kruszywo
Do remontu czgstkowego nawierzchni bitumicznych nalezy stosowaé grysy odpowiadajace wymaganiom
podanym w PN-B-11112:1996 [1].

2.5. Lepiszcze

Do remontu czastkowego nawierzchni bitumicznych nalezy stosowac kationowe emulsje asfaltowe
niemodyfikowane szybkorozpadowe klasy K1-50, K1-60, K1-65, K1-70 odpowiadajace wymaganiom
podanym w EmA-99 [3]. Przy remoncie czastkowym nawierzchni obcigzonych ruchem wigkszym od
sredniego nalezy stosowa¢ kationowe emulsje asfaltowe modyfikowane szybkorozpadowe klasy K1-65 MP,
K1-70 MP wg EmA-99 [3].

Mozna stosowac tylko emulsje asfaltowe posiadajace aprobate techniczng, wydana przez uprawniona
jednostke.

2.6. Zalewa bitumiczna

Do uszczelnienia spegkan nawierzchni bitumicznych stosowac zalewe asfaltowa o wlasciwosciach
odpowiadajacych wymaganiom

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

3.2. Maszyny do przygotowania nawierzchni przed naprawa

W zaleznosci od potrzeb Wykonawca powinien wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania ze sprzetu do
przygotowania nawierzchni do naprawy, takiego jak:

przecinarki z diamentowymi tarczami tngcymi, o mocy co najmniej 10 kW, lub podobnie dziatajace
urzadzenia, do przycigcia krawedzi uszkodzonych warstw prostopadle do powierzchni nawierzchni i nadania
uszkodzonym miejscom geometrycznych ksztaltow (mozliwie zblizonych do prostokatow),

mioty pneumatyczne z odpowiednimi koncowkami roboczymi
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sprezarki o wydajnosci od 2 do 5 m® powietrza na minute, przy ci$nieniu od 0,3 do 0,8 MPa,

szczotki mechaniczne o mocy co najmniej 10 kW z wirujacymi dyskami z drutéw stalowych. Srednica
dyskow wirujacych (z drutdow stalowych) z predkoscia 3000 obr./min nie powinna by¢ mniejsza od 200 mm.
Szczotki stuza do czyszczenia naprawianych pekniec oraz krawedzi przycigtych warstw przed dalszymi
pracami, np. przyklejeniem do nich samoprzylepnych tasm kauczukowo-asfaltowych,

walcowe lub garnkowe szczotki mechaniczne (preferowane z pochlaniaczami zanieczyszczen) zamocowane
na specjalnych pojazdach samochodowych.

frezarki

3.3. Skrapiarki

W zaleznosci od potrzeb nalezy zapewni¢ uzycie odpowiednich skrapiarek do emulsji asfaltowej stosowanej
w technice naprawy spryskiem lepiszcza i posypania kruszywem o odpowiednim uziarnieniu. Do wigkszoS$ci
robot remontowych mozna stosowac skrapiarki mate z rgcznie prowadzong lanca spryskujaca.
Podstawowym warunkiem jest zapewnienie stalego wydatku lepiszcza, aby utatwié operatorowi
réwnomierne spryskanie lepiszczem naprawianego miejsca w zatozonej ilosci (I/m?).

3.4. Sprzet do wbudowywania mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco.

Przy typowym dla remontow czastkowych zakresie robot dopuszcza si¢ reczne rozktadanie mieszanek
mineralno-bitumicznych przy uzyciu topat, listwowych $ciggaczek (uzycie grabi wykluczone) i listew
profilowych. Do zageszczenia roztozonych mieszanek nalezy uzy¢ lekkich walcow wibracyjnych lub
zageszczarek plytowych.

3.5. Sprzet - urzadzenie do powtoérnego grzania i przerobu zerwanych nawierzchni bitumicznych
(recykler).

Gruz bitumiczny mieszany jest w obrotowym bebnie i podgrzewany palnikiem olejowym. Zatadunek i
roztadunek odbywa sig recznie.

4. Transport

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

4.2. Transport mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy transportowac zgodnie z wymaganiami podanymi w OST D-05.03.05
,»Nawierzchnia z betonu asfaltowego”.

Przy naprawie niewielkich powierzchni, nalezy transportowac gorgca mieszankeg mineralno-asfaltowa w
pojemnikach izolowanych cieplnie (termosach).

4.3. Transport kruszywa

Kruszywo powinno by¢ transportowane i sktadowane zgodnie z SST D-05.03.08 + 05.03.10 ,,Nawierzchnia
powierzchniowo utrwalana”.

4.4. Transport lepiszcza

Lepiszcze (kationowa emulsja asfaltowa) powinna by¢ transportowana zgodnie z EmA-99 [3].

4.5. Transport innych materialéw

Pozostate materialy powinny by¢ transportowane zgodnie z zaleceniami producentoéw tych materiatow.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie nawierzchni do naprawy

Po ustaleniu zakresu uszkodzen i prawdopodobnych przyczyn ich powstania nalezy ustali¢ sposob naprawy,
korzystajac np. z tablicy 1.

Przygotowanie uszkodzonego miejsca (ubytku, wyboju lub obtamanych krawedzi nawierzchni) do naprawy
nalezy wykona¢ bardzo starannie przez:

pionowe obcigcie (najlepiej diamentowymi pitami tarczowymi) krawedzi uszkodzenia na glebokosé
umozliwiajagcg wyrdwnanie jego dna, nadajac uszkodzeniu ksztalt prostej figury geometrycznej np.
prostokata, lub frezowanie

usunigcie luznych okruchdéw nawierzchni,

usuni¢cie wody, doprowadzajac uszkodzone miejsce do stanu powietrzno-suchego,

doktadne oczyszczenie dna i krawedzi uszkodzonego miejsca z luznych ziaren grysu, zwiru, piasku i pytu.
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5.3. Naprawa wybojow i oblamanych krawedzi nawierzchni mieszankami mineralno-asfaltowymi na

goraco
Po przygotowaniu uszkodzonego miejsca nawierzchni do naprawy (wg punktu 5.2), nalezy spryskac dno i
boki naprawianego miejsca szybkorozpadowa kationowa emulsjg asfaltowa w iloéci 0,5 I/m?.

Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy roztozy¢ przy pomocy topat i listwowych §ciagaczek oraz listew
profilowych. W zadnym wypadku nie nalezy zrzuca¢ mieszanki ze $rodka transportu bezposrednio do
przygotowanego do naprawy miejsca, a nastgpnie je rozgarnia¢. Mieszanka powinna by¢ jednakowo
spulchniona na catej powierzchni naprawianego miejsca i ulozona z pewnym nadmiarem, by po jej
zageszczeniu naprawiona powierzchnia bylta rowna z powierzchnia sgsiadujacych czeg$ci nawierzchni.
Réznice w poziomie naprawionego miejsca i istniejgcej nawierzchni przeznaczonej do ruchu z prgdkoscia
powyzej 60 km/h, nie powinny by¢ wigksze od 4 mm. Roztozong mieszanke nalezy zagesci¢ walcem lub
zageszczarka plytowa.

Przy naprawie oblamanych krawedzi nawierzchni nalezy zapewni¢ odpowiedni opor boczny dla
zageszczanej warstwy 1 dobre migdzywarstwowe zwigzanie.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” .

6.2. Badania przed przystapieniem do robdt

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien uzyskac aprobaty techniczne na materiaty oraz
wymagane wyniki badan materiatow przeznaczonych do wykonania rob6t i przedstawic je Inspektorowi
Nadzoru do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robodt

Badania przy wbudowywaniu mieszanek mineralno-asfaltowych

W czasie wykonywania napraw uszkodzen nalezy kontrolowac:

przygotowanie naprawianych powierzchni do wbudowywania mieszanek, ktorymi bedzie wykonywany
remont uszkodzonego miejsca,

sktad wbudowywanych mieszanek:

- betonu asfaltowego, zgodnie z SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego”,

- mieszanki mineralno — asfaltowej z recyklera

ilo§¢ wbudowywanych materiatéw na 1 m” - codziennie,

rownos¢ naprawianych fragmentéw - kazdy fragment

Réznice miedzy naprawiona powierzchnig a sgsiadujagcymi powierzchniami, nie powinny by¢ wieksze od 4
mm dla drég o predkosci ruchu powyzej 60 km/h i od 6 mm dla drog o predkosci ponizej 60 km/h,
pochylenie poprzeczne (spadek) warstwy wypetniajacej po zageszczeniu powinien by¢ zgodny ze spadkiem
istniejacej nawierzchni, przy czym warstwa ta powinna by¢ wykonana ponad krawedz otaczajacej
nawierzchni o 2 do 4 mm, jesli warstwe wypehiajacg wykonano z mieszanki mineralno-asfaltowej ,,na
zimno” (o dtugim okresie sktadowania). Przy innych rodzajach mieszanek, ktore sg mniej podatne na
dogeszczenie poziom warstwy wypelniajacej ubytek powinien by¢ wyzszy od otaczajacej nawierzchni o 1 do
2 mm.

7. Obmiar robédt

7.1. Zasady obmiaru robét

Obmiar robot nalezy wykona¢ z obmiaru tat z podaniem:
- lokalizacji,

- powierzchni,

- $redniej grubosci,

- zuzycie masy.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiaru robot jest 1Mg (tona) naprawionej nawierzchni.
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8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jesli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega:

przygotowanie uszkodzonego miejsca nawierzchni (obciecie krawedzi, sfrezowanie, oczyszczenie dna i
krawedzi, usunigcie wody),

spryskanie dna i bokow emulsjg asfaltowa.

9. Podstawa platnoSci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” .

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 Mg mieszanki mineralno — asfaltowej remontu czastkowego obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

wywoz odpadow,

dostarczenie materiatdow i sprzgtu na budowe,

wykonanie naprawy zgodnie z dokumentacja projektowg i SST,

pomiary i badania laboratoryjne,

odtransportowanie sprzgtu z placu budowy.

10. Przepisy zwiazane

10.1. Normy

1. PN-B- Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni drogowych
11112:1996

2. PN-S- Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania
96025:2000

10.2. Inne dokumenty
Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99. Informacje, instrukcje. Zeszyt 60.
IBDiM, Warszawa, 1999.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem warstwy $cieralnej z mieszanki mastyksowo-grysowej, zwanej w dalszym ciagu
mieszanka SMA dla zadania Remont i naprawa ciagdéw pieszo — jezdnych na terenie ZOO Wroctaw sp. z o.0.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na
drodze nr 1 — remont catkowity warstwy $cieralnej zadania Remont i naprawa ciggow pieszo — jezdnych na
terenie ZOO Wroctaw sp. z 0.0.

Remont obejmuje:

- wykonanie koniecznych robot rozbiérkowych ( ST)

- wbudowanie kraweznikow i Sciekow

- skropienie emulsjg asfaltowa

- naloZenie nowej warstwy $cieralnej SMA grubosci od 3,0 do 4,0 cm

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
warstwy $cieralnej z mieszanki SMA wg PN-S-96025:2000 [9]

Warstwe $cieralng z mieszanki SMA mozna wykonywac dla drog o kategorii ruchu od KR1 do KR6 wg
,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych”, IBDiM - 1997 [15] wg ponizszego
zestawienia.

Klasyfikacja drég wg kategorii ruchu
kategoria ruchu !'CZb"’} osl

obliczeniowych
100 kN/pas/dobg

KR1 <12

KR2 od 13 do 70

KR3 od 71 do 335

KR4 od 336 do 1000

KR5 od 1001 do 2000

KR6 > 2000

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i wypetniacza mineralnego o okreslonym sktadzie i
uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna z odpowiednig iloscig asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na goraco, w okreslony sposob, spelniajgca okreslone wymagania.

1.4.3. Mieszanka SMA - mieszanka mineralno-asfaltowa o duzej zawarto$ci grysow, zawierajgca stabilizator
mastyksu.
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1.4.4. Stabilizator mastyksu — dodatek do mieszanki SMA (np. polimer, wtdkno celulozowe, mineralne),
zapobiegajacy jej rozsegregowaniu.

1.4.5. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czynna, ktéra poprawia adhezje asfaltu do materiatow
mineralnych oraz zwicksza odpornos$¢ btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywanie woda; moze
by¢ dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.6. Podtoze pod warstwe asfaltowg - powierzchnia przygotowana do ulozenia warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowe;j.

1.4.7. Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lotnymi rozpuszczalnikami.
1.4.8. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.9. Proba technologiczna — wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej
wlasciwosci sg zgodne z receptg laboratoryjna.

1.4.10. Odcinek probny — odcinek warstwy nawierzchni (o dlugosci co najmniej 50m) wykonany w
warunkach zblizonych do warunkow budowy, w celu sprawdzenia pracy sprzetu i uzyskiwanych parametrow
technicznych robot.

1.4.11. Kategoria ruchu (KR) — obcigzenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach
obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pas ruchu na dobe.

1.4.12. Pozostate okreSlenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowac asfalt drogowy spetniajacy wymagania okreslone w PN-C-96170:1965 [6].
Rodzaje stosowanych asfaltow drogowych w zaleznosci od kategorii ruchu podano w tablicy 1.

2.3. Polimeroasfalt

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje stosowanie asfaltu modyfikowanego polimerami, to
polimeroasfalt musi spelnia¢ wymagania TWT PAD-97 IBDiM [16] i posiada¢ aprobate techniczng.
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Rodzaje polimeroasfaltow i ich stosowanie w zaleznosci od kategorii ruchu podano w tablicy 1.

. . . Wymagania wobec materiatow w zaleznosci od
Tablica l_. Rodzaj materiatu kategorii ruchu
Wymagania
wobec materialow
do warstwy
Scieralnej z
mieszanki SMA
Lp.
nr normy KR 1lub KR 2 KR 3do KR 6
1 Kruszywo tamane granulowane kl. I, I!; gat.1, 2 kI 1. “1); gat.1
wg PN-B-11112:1996 [2], PN-B- jw. )
11115:1998[4] jw. J‘{V'
a) ze skat magmowych i kl.1; gat.1
przeobrazonych
b) ze skat osadowych
¢) z surowca sztucznego (zuzle
pomiedziowe i stalownicze)
2 Kruszywo tamane zwykle .
wg PN-B-11112:1996 [ 2] kL1, 11 gat 1, 2 -
3 Zwir i mieszanka K1 i
wg PN-B-11111:1996 [ 1] U
4 Grys i zwir kruszony z naturalnie . .
rozdrobnionego surowca skalnego kL1, 11 gat 1, 2 kl.1; gat.1
wg WT/MK-CZDP 84 [ 12]
5 Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 Wypetniacz mineralny: podstawowy, podstawowy
a) wg PN-S-96504:1961 [ 10 ] zastepczy -
b) innego pochodzenia wg pyly z odpylania, -
orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne -
7 Asfalt drogowy D 50, D 70, 3)
wg PN-C-96170:1965 [ 6 ] D 100 D50 ,D70
8 Polimeroasfalt drogowy wg DE80 A,B,C, DE80 AB,C,
TWT -PAD - 97[16] DE150" A B C DP8O DP80
1 1) tylko pod wzgledem $cieralnosci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. I; gat. 1
2 2) tylko dolomity kl. I, gat.1 w ilosci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z innymi kruszywami, w
ilosci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i piaskowce bez ograniczenia ilosciowego
3 3) preferowany rodzaj asfaltu
4) glownie do cienkich warstw

2.4. Wypekiacz

Nalezy stosowaé wypetniacz, spetniajacy wymagania okreslone w PN-S-96504:1961 [10] dla wypelniacza
podstawowego i zastepczego.

Przechowywanie wypetniacza powinno by¢ zgodne z PN-S-96504:1961 [10].

Dla kategorii ruchu KR 1 Iub KR 2 dopuszcza si¢ stosowanie wypeltniacza innego pochodzenia, np. pytu z
odpylania, popiotu lotnego z weggla kamiennego, na podstawie orzeczenia laboratoryjnego i za zgoda
Inzyniera.
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2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu nalezy stosowa¢ kruszywa podane w tablicy 1.

W celu uzyskania trwalej szorstko$ci warstwy $cieralnej, nalezy stosowac grysy o duzej odpornosci na
polerowanie. Nie zaleca si¢ stosowaé grysow wapiennych i dolomitowych.

Sktadowanie kruszywa powinno odbywac si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt uplynniony

Nalezy stosowac asfalt uptynniony spetniajacy wymagania okreslone w PN-C-96173:1974 [ 7 ].

2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa¢ drogowa emulsje asfaltowa spetniajgcg wymagania okreslone w WT EmA-99 [14 ].
2.8. Srodek adhezyjny

Nalezy stosowac srodek adhezyjny spetniajacy wymagania aprobaty technicznej.

2.9. Stabilizator mastyksu

Nalezy stosowac stabilizator mastyksu ( np. wtokno celulozowe, mineralne, polimer) spetniajacy wymagania
aprobaty technicznej.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania warstwy nawierzchni z mieszanki SMA

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy nawierzchni z mieszanki SMA powinien wykazaé sig
mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

— wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub ciaglym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych, wyposazonej w dozownik stabilizatora,

— uktadarek do rozktadania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zaggszczanego,

— skrapiarek,

— walcow stalowych gtadkich $rednich, cigzkich lub bardzo cigzkich,

— rozsypywarek kruszywa ,

— samochodéw samowytadowczych z przykryciem lub termosow,

— szczotek mechanicznych i /lub innych urzadzen czyszczacych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materialow

4.2.1. Asfalt

Asfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024 [5].
Transport asfaltoéw drogowych moze odbywacé si¢ w:

— cysternach kolejowych,

— cysternach samochodowych,

— bebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanych przez Inzyniera.
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4.2.2. Polimeroasfalt

Polimeroasfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDiM [ 16 ] oraz w
aprobacie technicznej.

4.2.3. Wypehiacz

Wypetniacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przystosowanych do przewozu materiatlow sypkich,
umozliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w sposob zabezpieczony przed
zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.2.4. Kruszywo

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zawilgoceniem, zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

4.2.5. Mieszanka SMA

Mieszanke SMA nalezy przewozi¢ samochodami samowyladowczymi z przykryciem w czasie transportu i
podczas oczekiwania na roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie powinien przekracza¢ 2 godzin z jednoczesnym spelnieniem
warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca si¢ stosowanie samochodow termosow z podwodjnymi §$cianami skrzyni wyposazonej w system
ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki SMA

Przed przystgpieniem do robot, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca dostarczy Inzynierowi
do akceptacji projekt sktadu mieszanki SMA oraz wyniki badan laboratoryjnych poszczegolnych sktadnikow
1 probki materialdow pobrane w obecnosci Inzyniera do wykonania badan kontrolnych przez Inwestora.
Projektowanie mieszanki SMA polega na:

— doborze sktadnikow mieszanki mineralnej,

— doborze optymalnej ilo$ci asfaltu,

— doborze stabilizatora mastyksu,

— doborze $rodka adhezyjnego,

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miesci¢ si¢ w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego
przez Krzywe graniczne.

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych oraz orientacyjne zawarto$ci asfaltu
podano w tablicy 2.
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Tablica 2.

asfaltu

Rzgdne krzywych granicznych MM w zaleznosci od kategorii ruchu

Wymiar KR 1lub KR 2 | od KR 3do KR 6
oczek sit Mieszanka mineralna, mm
#,
mm od 0 od 0 od 0 od 0 od 0 od 0 od 0
do 9,6 do 8 do 6,3 do 4 do 12,8 do 9,6 do 8
Przechodzi 100 100 100 100 100 100 100
przez: 90 + 100 90 + 100 90~ 100 90+ 100 90 + 100 90 + 100 90 + 100
16,0 45+80 45+170 35+50 30 +40 45+ 60 45+175 45+70
12,8 35+55 28 40 25+35 (60~ 70) 35+48 35+47 28 +35
9,6 26 +40 20+ 30 (65+175) 19+29 30 +40 26 +32 20+25
8,0 20 +30 ( 70+ 80) 17+27 15+26 24 +32 20+25 (75+280)
6,3 | (70+80) 15+25 13+24 13 +24 17+25 (75 + 80) 15+23
4,0 15+24 12+22 12+23 11+21 (75 + 83) 15+22 12+21
2,0 11+21 11+21 10+20 11+20 12+21 11+19 11+20
zawarto$¢ 9+19 10+19 10+19 10+15 10 +20 9+18 10+17
ziarn >2,0 8§+17 10+18 10+15 10+19 8§+ 16 10+16
0,85 8+ 16 10+15 9+18 8§+ 15 10+13
0,42 8+13 9+17 8§+ 13
0,30 8+13
0,18
0,15
0,075
nO;'emacy‘ 0d 6,0 0d 6,0 od 6,5 0d 7,0 0d55 0d 6,0 0d 6,0
Zawartosé do 7,0 do 7,0 do 75 do 8,0 do 6,8 do 7,0 do 7,0
asfaltu w
SMA, %
m/m

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych oraz orientacyjne zawartosci

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej SMA powinien by¢ ustalony na podstawie badan probek wykonanych
wg metody Marshalla. Probki powinny spetnia¢ wymagania
podane w tablicy 3 Ip. od 1 do 2. Wykonana warstwa $cieralna z mieszanki SMA powinna spetniac¢
wymagania podane w tablicy 3 Ip. od 3 do 5.

Tablica 3. Wymagania wobec probek laboratoryjnych przy projektowaniu mieszanki SMA

Lp. Whasciwosci Wymagania wobec MMA i warstwy z SMA w
zaleznos$ci od kategorii ruchu
KR 1 lub KR 2 [ KR 3 do KR 6
1 Zawarto$¢ dodatkow (orientacyjna) w mieszance 0d 0,2do 0,9
SMA, % (m/m) 0d0,2do1,5
a) adhezyjnego, w stosunku do asfaltu
b) stabilizujacego, w stosunku do MMA
2 Wolna przestrzeh w probkach Marshalla % | od 2,0 do 4,0 od 3,0do 4,0
(V/V), zageszczonych
0
a) 2x50 uderzen ubijaka w temp. 135 £5 0C
b) 2x75 uderzen ubijaka w temp. 145 +£5 C
3 Grubo$¢ warstwy $cieralnej w cm o uziarnieniu: od1,5do25 od 3,0do 4,0
od 0 mm do 4,0 mm od 2,0 do 3,0 od 3,5do 4,5
od 0 mm do 6,3 mm od 2,5do 3,5 od 3,5do 5,0
od 0 mm do 8,0 mm od 3,5do 4,5
od 0 mm do 9,6 mm -
od 0 mmdo 12,8 mm
4 Wskaznik zaggszczenia warstwy, % >98.,0 >98,0
5 Wolna przestrzen w warstwie $cieralnej przed
dopuszczeniem do ruchu, % (V/V) 0d 2,5d0 6,0
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Przy projektowaniu mieszanki SMA zaleca sig:

0
- dla kategorii ruchu KR3 i KR4 okres$lenie modutu sztywnosci petzania statycznego w temperaturze 40 C,
ktorego wartos$¢ powinna wynosic¢ co najmniej 16 Mpa,

- dla kategorii ruchu KR5 i KR6 okreslenie odksztalcenia w badaniu koleinowania metoda LCPC, w

0
temperaturze 60 C, ktérego warto$¢ po 10000 cyklach nie powinna przekracza¢ 10% poczatkowej grubosci
probki.

Jako alternatywa do powyzszych metod, moze by¢ zastosowany koleinomierz maty (angielski) wg procedury
podanej w ,,Katalogu wzmocnien i remontéw nawierzchni podatnych i potsztywnych” IBDiM-2001 [17].
Temperatura badania i wyniki:

0
- dla KR3, 45 C — predkos¢ przyrostu koleiny 2,0 mm/h , max. gltebokos¢ koleiny 4,0 mm,

0
- dla KR4 do KR6, 60 C — predkosé przyrostu koleiny 5,0 mm/h , max. gltgbokos¢ koleiny 7,0 mm

5.3. Wytwarzanie mieszanki SMA

Mieszanke SMA nalezy produkowa¢ w wytworni mieszanek mineralno-asfaltowych zachowujac zasady
okreslone w OST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego”.

Srodek adhezyjny powinien byé dozowany do asfaltu w sposob i w ilosciach okreslonych w recepcie.
Stabilizator powinien by¢ dozowany do mieszalnika rownocze$nie z goracym grysem. Zaleca sie
automatyczne dozowanie dodatkow.

Tolerancje dozowania sktadnikow mogg wynosi¢: jedna dzialka elementarna wagi, wzglednie
przeplywomierza, lecz nie wigcej niz = 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Asfalt w zbiorniku powinien by¢ ogrzewany w sposob posredni, z uktadem termostatowania, zapewniajacym

utrzymanie statej temperatury z tolerancja =5 C.
Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wynosic:

_dlaD 50 od 14520 do 1652 C,
_dlaD 70 od 140°C do 160 C,

- dla D 100 od 1350C do 160o C,

- dla polimeroasfaltu — wg wskazan producenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno by¢ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna po dodaniu wypetniacza
uzyskata Wlag'ciwq temperatur¢. Maksymalna temperatura goracego kruszywa nie powinna by¢ wyzsza o
wigcej niz 30 C od maksymalnej temperatury mieszanki SMA.

Temperatura wytworzonej mieszanki SMA powinna wynosi¢:

2D 500d 140 C do 180 C,

0
-2D700d 135 Cdo 175 C,

0 0
-z D 100 od 130 Cdo 160 C,

- z polimeroasfaltem - wg wskazan producenta polimeroasfaltu. Temperatur¢ mieszanki SMA uzaleznia si¢
od wlasciwosci stabilizatora.

5.4. Przygotowanie podloza

Podtoze ( warstwa wyréwnawcza, warstwa wigzaca lub stara warstwa $cieralna) powinno mie¢ odpowiedni
profil, powierzchnia powinna by¢ sucha i doktadnie oczyszczona z wszelkiego rodzaju zanieczyszczen
(kurzu, btota, piasku, rozlanego paliwa itp.).

Nieréwnosci podloza pod warstwe $cieralng nie powinny by¢ wigksze od:
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- dla drég klasy A, S i GP 6 mm,

- dla drég klasy G 1 Z 9 mm,

- dla drog klasy L i D oraz placoéw i parkingéw 12 mm.

W przypadku gdy nierownosci podloza sa wigksze od podanych, podloze nalezy wyréwnaé poprzez
frezowanie lub utozenie warstwy wyrownawczej.

Przed roztozeniem mieszanki SMA, podtoze nalezy skropi¢ emulsja asfaltowa lub asfaltem uptynnionym w
ilosci ustalonej w SST.

Powierzchnie czotowe kraweznikow, wlazow, wpustow itp. urzadzen powinny by¢ pokryte asfaltem lub
materialem uszczelniajgcym okreslonym w SST i zaakceptowanym przez Inzyniera.

5.5. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z mieszanki SMA moze by¢ ukladana, gdy temperatura otoczenia jest nie nizsza od

+10o C. Nie dopuszcza si¢ ukladania mieszanki SMA na wilgotnym podiozu, podczas opadow
atmosferycznych oraz silnego wiatru (v > 16 m/s).

5.6. Zaréb probny

Wykonawca przed przystapieniem do produkcji mieszanki SMA jest zobowigzany do przeprowadzenia w
obecnosci Inzyniera kontrolnej produkcji wedtug zasad okreslonych w OST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z
betonu asfaltowego”.

5.7. Odcinek prébny

Co najmniej na 3 dni przed rozpoczgciem robot, Wykonawca wykona odcinek probny w celu:

— stwierdzenia czy uzyty sprzet jest wlasciwy,

— okres$lenia grubosci warstwy wbudowanej mieszanki SMA przed zageszczeniem, koniecznej do uzyskania
wymaganej grubosci warstwy,

— okreslenia potrzebnej liczby przejs¢ walcow dla uzyskania prawidlowego zageszczenia warstwy.

Do takiej proby Wykonawca uzyje takich materialow oraz sprzetu, jakie bedg stosowane do wykonania
warstwy nawierzchni.

Odcinek préobny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania warstwy, po zaakceptowaniu odcinka proébnego przez
Inzyniera.

5.8. Wykonanie warstwy $cieralnej z mieszanki SMA

Mieszanka SMA powinna by¢ wbudowywana ukladarka wyposazona w uktad z automatycznym
sterowaniem grubo$ci warstwy i utrzymywania niwelety zgodnie z dokumentacjg projektows. Elementy
uktadarki rozktadajace i doggszczajace powinny by¢ podgrzane przed rozpoczgciem robot.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna by¢ nizsza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkt 5.3.

Zaggszczanie mieszanki powinno odbywac si¢ bezzwlocznie, zgodnie ze schematem przej$¢ walca
ustalonym na odcinku probnym.

Zaggszczenie nalezy rozpoczaé od krawedzi nawierzchni ku $rodkowi. Wskaznik zaggszczenia utozonej
warstwy powinien by¢ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 3.

Ztacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle Iub prostopadle do osi drogi

W celu poprawy szorstkosci powykonawczej warstwe nalezy posypa¢ grysem od 2 mm do 4 mm lub grysem

lakierowanym (otoczonym asfaltem ok. 1% m/m), w ilosci od 1 do 2 kg/m . Grysy nalezy rozsypywac¢ na
goraca mieszanke SMA bezposrednio po utozeniu i przywatowac.

Z}acze robocze powinno by¢ réwno obcigte i powierzchnia obcigtej krawedzi powinna by¢ posmarowana
asfaltem lub oklejona samoprzylepng tasmg asfaltowo-kauczukowa. Sposéb wykonywania ztgcz roboczych
powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Za zgodg Inzyniera, nawierzchni¢ mozna odda¢ do ruchu zaraz po jej wykonaniu.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robodt

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania asfaltu, wypetniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki SMA i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu

akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow w czasie wykonywania nawierzchni z mieszanki SMA podano

w tablicy 4.

Tablica 4. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiarow podczas wykonywania nawierzchni z mieszanki SMA

Czestotliwo$¢ badan.

Lp. Wyszezegblnienic badah Minimalna liczba badan na
dziennej dzialce roboczej
1 Sktad i uziarnienie | 1 probka przy produkcji do
mieszanki SMA pobranej | 300 Mg
W wytworni 2 probki przy produkcji
ponad 300 Mg
2 Wiasciwosci asfaltu dla kazdej dostawy
(cysterny)
3 Wiasciwosci wypeltniacza 1 na 100 Mg
4 Wiasciwosci kruszywa przy kazdej zmianie
5 Temperatura  sktadnikow dozoér ciagly
mieszanki SMA
6 Temperatura mieszanki kazdy pojazd przy
SMA zatadunku i w czasie
whbudowywania
7 Wyglad mieszanki SMA jw.
8 Whasciwosci probek jeden raz dziennie

mieszanki SMA

Lp. 1iIp. 8 — badania moga by¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [9]

6.3.2. Sktad i uziarnienie mieszanki SMA

Badanie sktadu mieszanki SMA polega na wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001: 1967 [8]. Wyniki powinny
by¢ zgodne z recepta laboratoryjna, z tolerancja podang w tablicy 5. Dopuszcza si¢ wykonanie badan innymi

rownowaznymi metodami.
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Tablica 5. Tolerancje zawartosci sktadnikow mieszanki SMA wzgledem zaprojektowanego sktadu przy badaniu
pojedynczej probki metoda ekstrakcji, % m/m.

Mieszanki do nawierzchni drég o kategorii
Lp. Sktadniki mieszanki ruchu
KR1 lin KR2 I KR 3 do KR 6
1 Ziarna pozostajace na sitach o
oczkach #mm: 12.8; 9.6; 8,0; 6,3; 5,0 =40
4,0;2,0
2 Ziarna pozostajace na sitach o
oczkach #mm: 0,85; 0,42; 0,30; 0,18; £30 £2,0
0,15; 0,075
3 Ziarna przechodzace przez sito o
oczkach £2,0 =15
#0,075 mm
4 Asfalt +0,5 +0,3

6.3.3. Badanie wtasciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny nalezy okresli¢ penetracje i temperatur¢ mi¢knienia asfaltu.

6.3.4. Badanie wtasciwosci wypelniacza

Na kazde 100 Mg zuzytego wypeltniacza nalezy okresli¢ uziarnienie i wilgotnos¢ wypetniacza.

6.3.5. Badanie wtasciwosci kruszywa
Przy kazdej zmianie kruszywa nalezy okresli¢ klasg i gatunek kruszywa.

6.3.6. Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki SMA

Pomiar polega na odczytaniu temperatury na skali odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczarce.

Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej i SST.

6.3.7. Pomiar temperatury mieszanki SMA

Pomiar temperatury mieszanki SMA powinien by¢ dokonany przy zatadunku i w czasie wbudowywania w
(0]

nawierzchni¢. Pomiar nalezy wykona¢ przy uzyciu termometru bimetalicznego z doktadnoscia + 2 C, a

temperatura powinna by¢ zgodna z wymagang w recepcie.

6.3.8. Sprawdzenie wygladu mieszanki SMA

Sprawdzenie wygladu mieszanki SMA polega na ocenie wizualnej jej wygladu w czasie produkcji,
zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9. Wiasciwosci mieszanki SMA

Nalezy okre§la¢ wolng przestrzen na probkach zageszczonych metodg Marshalla. Wyniki powinny by¢
zgodne z receptg laboratoryjng

6.4. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwos$ci nawierzchni z mieszanki SMA
6.4.1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardéw podaje tablica 6.
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Tablica 6. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej nawierzchni z mieszanki SMA

Lp. Wyszczegdlnienie badan Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiarow
1 Szerokos¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dtugosci 1 km
2 Rownos¢ podtuzna warstwy kazdy pas ruchu planografem lub tata co 10m
3 Rownos$¢ poprzeczna warstwy nie rzadziej niz co 5 m
4 Spadki poprzeczne Warstwy* 10 razy na odcinku drogi o dtugosci 1 km
dokumentacji
6 Uksztaltowanie osi w planie R budowy
7 Grubos$¢ warstwy 2 probki z kazdego pasa o powierzchni do 3000
mz
8 Zacza podhuzne i poprzeczne cata dlugos¢ zlacza
9 Krawedz, obramowanie warstwy cata dtugosé
10 Wyglad warstwy ocena ciagla
11 Zageszczenie warstwy 2 probki z kazdego pasa o powierzchni do 3000
mz
11 Wolna przestrzen w warstwie jw.

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gléwnych
hukoéw poziomych.

6.4.2. Szeroko$¢ warstwy
Szeroko$¢ wykonanej warstwy powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa, z tolerancjg + 5 cm.
6.4.3. Ro6wno$¢ warstwy

Nierownosci podtuzne i poprzeczne warstwy mierzone wg BN-68/8931-04 [11] nie powinny by¢ wicksze od
- drogi klasy A, S i GP - 4 mm,

- droga klasy G i Z - 6 mm,

- droga klasy L i D oraz place i parkingi - 9 mm.

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z
tolerancja + 0,5%.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe warstwy

Rzedne wysokosciowe warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja £ 1 cm.

6.4.6. Uksztatltowanie osi w planie

O$ warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacjg projektowa z tolerancjg 5 cm.
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6.4.7. Grubo$¢ warstwy

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z gruboscig projektows, z tolerancja = 10% (nie dotyczy bardzo
cienkich i cienkich warstw), a:

- dla bardzo cienkich warstw od 1,5 do 2,5 cm, tolerancja + 5 mm,

- dla cienkich warstw od 2,5 do 3,5 cm, tolerancja + 5 mm.

6.4.8. Ztacza podluzne i poprzeczne

Sprawdzenie prawidlowosci wykonania ztacza podluznego i poprzecznego polega na ogledzinach. Ztacza
powinny by¢ rowne i zwigzane.

6.4.9. Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwa $cieralna przy opornikach drogowych i urzadzeniach w jezdni powinna wystawa¢ od 3mm do 5
mm ponad ich powierzchni¢. Warstwa nieobramowana powinna by¢ wyprofilowana a w miejscach gdzie
zaszta konieczno$¢ obcigcia, pokryta asfaltem.

6.4.10. Wyglad warstwy

Wyglad warstwy powinien mie¢ jednolita teksture, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych, tuszczacych
si¢ 1 spekan. Luzne grysy zastosowane do uszorstnienia warstwy powinny by¢ usunicte.

6.4.11. Zaggszczenie warstwy i wolna przestrzen w warstwie

Zageszczenie 1 wolna przestrzen w warstwie powinny by¢ zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i recepcie
laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

2
Jednostkg obmiarowg jest m (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z mieszanki SMA.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa i SST jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 i PN-S-96025:2000 [9] daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 warstwy nawierzchni z mieszanki SMA obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— oczyszczenie podtoza,

— skropienie podtoza,

— dostarczenie materiatow,

— wyprodukowanie mieszanki SMA i jej transport na miejsce whudowania,
— posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obcych i kraweznikow,
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— roztozenie i zaggszczenie mieszanki SMA,
— posypanie grysem i przywatowanie,

— obciecie krawedzi i posmarowanie lepiszczem,

— przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-11111:1996

2. PN-B-11112:1996

3. PN-B-11113:1996
4. PN-B-11115:1998

5. PN-C-04024:1991

6. PN-C-96170:1965
. PN-C-96173:1974
8. PN-S-04001:1967

~

9. PN-S-96025:2000
10. PN-S-96504:1961

11. BN-68/8931-04

Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne
do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane
do nawierzchni drogowych

Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne
do nawierzchni drogowych. Piasek
Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczne
z zuzla stalowniczego do nawierzchni
drogowych

Ropa naftowa i przetwory naftowe.
Pakowanie, znakowanie i transport
Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
Przetwory naftowe. Asfalty uplynnione
AUN do nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Metody badan mas

mineralno-bitumicznych i nawierzchni
bitumicznych

Drogi samochodowe i lotniskowe.
Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania
Drogi samochodowe. Wypetniacz

kamienny do mas bitumicznych
Drogi samochodowe. Pomiar rownosci
nawierzchni planografem i tata.
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ST 4. SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

—ROBOTY BRUKARSKIE -

1.11. Ogolne wymagania dotyczqce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania prac oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
Specyfikacja Techniczna i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.2.2. Przedmiot
Przedmiotem specyfikacji s techniczne warunki dotyczace wykonania, odbioru technicznego robot
brukarskich w ramach projektu remont i naprawa ciggéw pieszo — jezdnych na terenie ZOO Wroctaw
Sp. z 0.0. we Wroctawiu
Rzuty i zakres robot przedstawiono w projekcie budowlanym.

Specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem pomocniczym przy realizacji i odbiorze robot.

1.1.1. Zakres robodt

Nawierzchnie utwardzone z kostki kamiennej i betonowej

- nawierzchnia z kostki kamiennej 9/11 ......................... 4680 m*
- nawierzchnia z kostki kamiennej 4/6 ........................l. 46 m*
- nawierzchnia z kostki betonowej ... 570 m?
- kraweznik kamienny z rozbidrki ... 1082 m
- kraweznik betonowy ........c.ooviviiiiiiiiiii i, 262 m
- obrzeza Kamienne .............oooeeviiiiiiiiiiiii i 1640 m
- 0brzeza betonowWe .........cooviiiiiiiiii i 8m

Remont nawierzchni ciggdéw pieszo-jezdnych, dojs¢ itp. obejmuje:
- wykonanie koryt

- wbudowanie obrzezy kamiennych

- utozenie nawierzchni z kostek kamiennych.

Ciagi pieszo-jezdne bedg o konstruke;ji:
- kostka kamienna granitowa 9/11 cm

- podsypka cementowo-piaskowa 1:4 ...........ccoiviiiiiiiiiiiiiinn.n, gr 3-5¢cm
- kruszywo tamane 0/31,5 stabil. mech. .......................o gr. 15 cm
- POSPOTKA L.\ttt e gr. 20 cm
Drogi nr 3,41 5 do rejonu wybiegu okapi beda o konstrukecji:

- brukowa kostka betonowa .............coeviiiiiiiiiiiiii e gr. 8 cm
- podsypka cementowo-piaskowa 1:4 ...........ooiiiiiiiiiiiiii gr 3cm
- kruszywo tamane 0/31,5 stabil. mech. .......................c gr. 15 cm
- kruszywo piaszczysto-zwirowe stabil. cem. 0 1,5 MPa ............... gr. 15 cm

Warstwy pospotki pod projektowane nawierzchnie nalezy zaggsci¢ do uzyskania Is >1,0 i
E, >100 MPa.
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Warstwy podbudowy z kruszyw tamanych zagesci¢ do uzyskania E, >140 MPa.

Nawierzchnie z kostek granitowych 9/11 zamkng¢ obrzezami kamiennymi 8/30, a z kostek betonowych -
krawgznikami betonowymi 15/30.

Szczegoty konstrukeyjne projektowanych nawierzchni podano na rysunkach przekroi konstrukcyjnych.
Projektowane nawierzchnie nalezy wykona¢ zgodnie z wymogami odpowiednich norm przedmiotowych z
zachowaniem wymogow technologicznych.

1.2.4. Materialy - wyroby budowlane

Wszystkie materiaty uzyte do budowy nawierzchni powinny posiada¢ atest lub inny dokument
potwierdzajacy wtasciwg jakosc¢.

Materiaty zgodnie z dokumentacja techniczng .Rodzaj kostki — kostka kamienna szara 9/11 i czeSciowo
4/6 na obszarze dziatki nr 1 AM-1 a kostka betonowa szara na dzialce nr 112/2, AM-2 . Przy wyborze
producenta i produktu nalezy uzyskac akceptacj¢ projektanta i inspektora nadzoru.

Drogi obramione bgdg kraweznikami drogowymi kamiennymi i betonowymi zgodnie z
dokumentacja

1.2.5. Sprzet

Zastosowany sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia powinny gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej jako$ci.
Sprzet, ktory nie daje takiej gwarancji zostanie zdyskwalifikowany i nie dopuszczony do robot.
Zastosowac sprzet np. koparka przedsiebierna, spycharka, sprzet i maszyny do ubijania i zaggszczania.

1.2.6. Transport

Wybdr srodka transportu do materiatéw nalezy do Wykonawcy. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy
powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego.
Przyktadowy sprzet to: samochod cigzarowy, samochod wywrotka.

4.2.7. Wykonanie robdét

Podsypka powinna by¢ wykonana z cementu marki 35 i §redni- lub gruboziarnistego piasku, o grubosci
warstwy po zaggszczeniu 4 cm. Dodatek cementu nie powinien przekracza¢ 5% masy piasku.
Nawierzchni¢ drogowa nalezy wykona¢ z kostki granitowej na wykonanej podsypce cementowo -
piaskowej. Kostke nalezy uktada¢ z zachowaniem projektowanego pochylenia poprzecznego i podtuznego.
Szeroko$¢ spoiny migdzy kostkami nie powinna przekracza¢ 0,8 cm. Spoiny mig¢dzy kostkami, po
oczyszczeniu powinny by¢ zamulone drobnym miatem granitowym na petng grubosé kostki. Nie
dopuszczalne jest "klawiszowanie" kostki oraz nierownos$ci nawierzchni dwoch kostek znajdujacych sie
obok siebie .Linie segregacyjne oraz cieki liniowe ukladane obok kraweznika wykona¢ z kostki spiekanej
uzyskanej z rozbiorki

1.2.7. Kontrola jakoSci

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien dostarczy¢ atesty lub dokumenty potwierdzajace
jako$¢ materiatow do wbudowania.
Rownose poprzeczng i podtuzng nawierzchni nalezy badac tata 2 - metrowa, dopuszczalne odchylenia od
wymaganych wynoszg 0,5%.
Sprawdzenie prawidtowosci wykonanych wykopow i sprawdzeniu braku zagrozen na miejscu. Po zasypaniu
wykopow zasyp powinien by¢ zageszczony, a wynik potwierdzony badaniami (wskaznik zageszczenia
gruntu (wg CBR > 1,0)
Roboty betoniarskie i deskowanie winny by¢ odebrane przez inspektora nadzoru.

Remont i naprawa ciagdéw pieszo —jezdnych na terenie ZOO Wroctaw Strona 50



1.2.8. Jednostka obmiaru

Powierzchnia (m?).
Szt. —

Kubatura (m3)
Dhugos¢ (mb)

1.2.9. Odbior robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymogami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania daty wynik pozytywny .

1.2.10. Podstawa platnosci

Cena jednostkowa wykonanej nawierzchni obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie na miejsce wbudowania materiatow podstawowych i pomocniczych,
- dostarczenie materiatow na podsypke oraz jej wykonanie i zageszczenie,

- wykonanie nawierzchni z brukowca wraz z wypeltnieniem spoin,

- uporzadkowanie miejsca robot.

1.2.11. Przepisy zwiazane — patrz spis w cze$ci ogolnej .
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ST5. SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

BUDOWA OSWIETLENIOWEJ LINII KABLOWEJ
I PRZESTAWIENIE 3 SLUPOW OSWIETLENIOWYCH

2. Wstep
1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru budowanej o§wietleniowej
kablowej linii elektroenergetycznych nn oraz demontaz i montaz stupow o$wietleniowych w ramach
zadania Remont i naprawa ciggow pieszo — jezdnych na terenie ZOO Wroctaw sp. z o0.0.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontaktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robdt przy budowie o$wietleniowej
kablowych linii elektroenergetycznych oraz demontaz i montaz 3 stupéw o$wietleniowych .
Wykonanie robét kablowych obejmuje:

- budowe odcinka linii kablowej o§wietleniowej typ kabla zgodny z istniejacym (np YAKXS 4x25mm2) ,
- wykonanie uzioméw tasmowych z bednarki stalowej ocynkowanej 25x4mm .

- zdemontowanie oraz postawienie i zmontowanie stupow oswietleniowych szt 3

- zabezpieczenie kabli rurami ,,AROT*“ SRS 110, DVK 110.

Ustawienie stupow wraz z montazem lamp.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i

definicjami podanymi w SST ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.4.

1.4.1. Linia kablowa - kabel wielozytowy lub wigzka kabli jednozytowych w uktadzie wielofazowym
albo kilka kabli jedno- lub wielozytlowych potaczonych réwnolegle, tacznie z osprzgtem, utozone na
wspolnej trasie i taczace zaciski tych samych dwoch urzadzen jedno- lub wielofazowych .

1.4.2. Trasa kablowa - pas terenu, w ktorym utozone sg jedna lub wiecej linii kablowych.

1.4.3. Napiecie znamionowe linii - napigcie miedzyprzewodowe, na ktore linia zostata zbudowana.

1.4.4. Osprzet linii kablowej -mufa kablowa - zbior elementow przeznaczonych do taczenia lub

zakanczania kabli oraz ochrony miejsca potaczenia dwoch odcinkéw kabli elektroenergetycznych

1.4.5. Przykrycie - ostona utozona nad kablem w celu ochrony przed mechanicznym uszkodzeniem od
gory.

1.4.6. Skrzyzowanie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym jakakolwiek cze$¢ rzutu
poziomego linii kablowej przecina lub pokrywa jakakolwiek cze$¢ rzutu poziomego innej linii
kablowej lub innego urzadzenia podziemnego.

1.4.7. Zblizenie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym odlegto$¢ miedzy linig kablowa, a

Remont i naprawa ciagdéw pieszo —jezdnych na terenie ZOO Wroctaw Strona 52



urzadzeniem podziemnym lub droga komunikacyjng itp. jest mniejsza niz odlegtos¢ dopuszczalna
dla danych warunkéw uktadania.

1.4.8. Przepust kablowy - konstrukcja o przekroju okraglym przeznaczona do ochrony kabla przed
uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dzialaniem tuku elektrycznego.

1.4.9. Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa — ochrona czgsci dostgpnych w warunkach
zakloceniowych.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace Robot

Ogdlne wymagania dotyczace Robdt podano w SST “”Wymagania ogdlne’’
2. Materialy

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST ,,Wymagania
ogoblne” p.

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty, dla ktérych normy PN i BN przewiduja posiadanie
zaswiadczenia o jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki dokument. Inne
materialy powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na zyczenie Inspektora.

2.1. Kable
W kablowych liniach elektroenergetycznych nalezy stosowac nastepujace typy kabli
wg PN-E-90301.

2.2. Mufy kablowe
Nalezy stosowa¢ zgodne z PN-E-06401/05 mufy kablowe termokurczliwe do 1 kV.

2.3. Piasek
Piasek do uktadania kabli w gruncie powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11113.

2.4 Folia

Folie nalezy stosowa¢ dla ochrony kabli przed uszkodzeniami mechanicznymi. Zaleca si¢ stosowanie folii
kalandrowanej z uplastycznionego PCV o grubosci 0.5 mm, gat. I. Dla ochrony kabli o napigciu
znamionowym do 1 kV nalezy stosowa¢ foli¢ koloru niebieskiego. Szerokosc¢ folii powinna by¢ taka, aby
przykrywata kable, lecz nie wezsza niz 20 cm. Folia powinna spetnia¢ wymagania BN-68/6353-03.

2.5. Rury PCV (przepusty)
Na przepusty kablowe nalezy uzywac rur z polietylenu wysokiej gestosci ,,AROT” SRS 110, DVK 110
spetniajgcych wymagania PN-C-89205.

2.6. Sktadowanie materiatow

Sktadowanie materiatdw powinno odbywac si¢ w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu lub
pogorszeniu ich wlasnosci technicznych. Prefabrykaty zelbetowe (stupy) mozna magazynowac na placu
sktadowym, poziomo obok siebie, na przemian grubszymi i cienszymi konicami na drewnianych
przektadkach w rozstawie co 1/5 dlugosci stupa.

3. Sprzet
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ”Wymagania ogdlne”., .

3.1. Sprzet do wykonywania linii kablowej

- Wykonaweca przystepujacy do przebudowy linii kablowej winien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z
nastgpujacych maszyn i sprzgtu, gwarantujacych jako$¢ robot

- zestawu wiertniczo-dzwigowego fi 800mm/3m,

- zageszczarki wibracyjno - spalinowej,
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- spawarki spalinowej,

- spalinowego pograzacza uziomow,

- ciggnika kotowego 40 - 50 KM,

- zurawia samochodowego,

- koparka samojezdna

- recznego zestawu $widrow do wiercenia poziomego otwordéw do fi 15cm,
lub innego sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. Transport
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST ,,Wymagania og6lne”, .

4.1. Transport materialow

Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu. Urzadzenia transportowe powinny by¢
odpowiednio przystosowane do przewozu elementow, konstrukcji itp. niezb¢dnych do wykonania robot przy
przebudowie linii kablowych. Przewozone $§rodkami transportu elementy powinny by¢ zabezpieczone przed
ich uszkodzeniem, przemieszczaniem i w opakowaniach zgodnych wymaganiami producenta. Zaleca si¢
dostarczanie materiatow do stanowisk montazowych bezposrednio przed ich montazem w celu uniknigcia
dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu budowy.

5. Wykonanie Robét
Ogodlne zasady wykonywania Rob6t podano w SST” Wymagania ogolne”.

5.1. Przebudowa (budowa) linii kablowych

Wykonawca powinien opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera harmonogram robét zawierajacy
uzgodnione z Uzytkownikami okresy wytaczenia napiecia w przebudowywanych liniach kablowych nie
przekraczajacych 8 godzin. Kolidujace linie kablowe nalezy przebudowaé zachowujac nastepujaca kolejnosé
robot:

- wybudowanie nowych odcinkoéw linii,

- podiaczenie wybudowanych linii kablowych pod napiecie.

5.2. Rowy pod kable

Rowy pod kable nalezy wykonywac¢ po uprzednim wytyczeniu ich tras przez shuzby geodezyjne. O ile
Dokumentacja Projektowa nie przewiduje inaczej to dla kabli niskiego napigcia nalezy wykonywaé rowy o
glebokosci 80 cm i szerokosci 40cm.

5.3. Uktadanie kabli

5.3.1.0go6lne wymagania

Uktadanie kabli powinno by¢ wykonane w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie lub przez zginanie,
skrecanie, rozcigganie itp. Ponadto przy uktadaniu powinny by¢ zachowane srodki ostrozno$ci
zapobiegajace uszkodzeniu innych kabli lub urzadzen znajdujacych si¢ na trasie budowlanej linii.
Podczas przechowywania, uktadania, i montazu konce kabli nalezy zabezpieczy¢ przed wilgocig oraz
wplywami atmosferycznymi i chemicznymi przez natozenie kapturka z tworzywa sztucznego (tego
samego rodzaju jak izolacja).

Kable uktada¢ w trasach wytyczonych przez fachowe stuzby geodezyjne. Uktadanie kabli powinno by¢
zgodne z normg PN-E-05125.

Wszystkie przeznaczone do budowy linii odcinki kabli winny posiada¢ §wiadectwo kontroli technicznej ich
producentéw, potwierdzajace zgodnos¢ budowy i wlasciwosci tych odcinkéw z wymaganiami normy PN-
93/E-900401.
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Kable podlegaja certyfikacji bezpieczefistwa nadane przez BBJ SEP. Swiadectwa te lub ich kopie nalezy
dotaczy¢ do powykonawczej dokumentacji linii.

Temperatura otoczenia przy uktadaniu kabli nie powinna by¢ mniejsza niz -50C.

Kable zgina¢ jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym promien zgi¢cia powinien by¢ mozliwie
duzy, jednak nie mniejszy niz 10-krotna §rednica zewngtrzna.

Bezposrednio w gruncie kable uktada¢ na glebokosci 0,7 m z doktadno$cig =5 cm na warstwie piasku o
grub. 10 cm z przykryciem rowniez 10 cm warstwa piasku.

Jako ochrone przed uszkodzeniami mechanicznymi, wzdluz calej trasy, nad kablem nalezy uktada¢ foli¢
koloru niebieskiego szer. 20 cm.

W miejscach skrzyzowan kabli z istniejagcymi drogami o trwatym podlozu zaleca si¢ wykonanie przepustow
kablowych metoda wiercenia poziomego, przewidujac po jednym przepuscie rezerwowym na kazdym
skrzyzowaniu.

Wprowadzenie kabli do przepustow uszczelnié.

Po wykonaniu linii kablowej nalezy powierzy¢ rezystancje izolacji poszczegdlnych odcinkow kabla
induktorem o napiciu nie mniejszym niz 2,5 kV, przy czym rezystancja nie moze by¢ mniejsza niz 20
Momow/m.

Uzupehienie w tym zakresie podano w wytycznych technologii budowy linii kablowych nn w
aglomeracjach miejskich oraz doboru osprzetu ,, Wytycznych technologii budowy linii kablowych nn w
aglomeracjach miejskich oraz doboru osprzetu -Centralny Osrodek Badawczo-Rozwojowy Instalacji i
Urzadzen Elektrycznych w Budownictwie ELEKTROMONTAZ.

5.3.2.Temperatura otoczenia i kabla
Temperatura otoczenia i kabla przy uktadaniu nie powinna by¢ nizsza niz -5[1C. Zabrania si¢ podgrzewania
kabli ogniem.

5.3.3. Zginanie kabli

Przy uktadaniu kabli mozna zgina¢ kabel tylko w przypadkach koniecznych, przy czym promien giecia
powinien by¢ mozliwie duzy, nie mniejszy niz 20-krotna zewngtrzna $rednica kabla, jednak nie mniejszy
niz:

- dla kabli YAKXS 4x25, R = 45,0 cm

5.3.4. Uktadanie kabli bezposrednio w gruncie

Kable nalezy uktada¢ na dnie rowu kablowego na warstwie piasku grubosci co najmniej 10 cm. Nie nalezy
uktadac¢ kabli bezposrednio na dnie wykopu kamiennego lub w gruncie ,ktory mogiby uszkodzi¢ kabel , ani
bezposrednio zasypywac takim gruntem. Kabel nalezy zasypywaé¢ warstwa piasku o grubos$ci co najmniej
10cm, nastgpnie warstwa rodzimego gruntu o grubosci co najmniej 15 cm, a nastepnie przykry¢ folia z
tworzywa sztucznego. Odleglos¢ folii od kabla powinna wynosi¢ co najmniej 25 cm. Grunt nalezy ubijaé
warstwami co 20 cm. Wskaznik zaggszczenia gruntu powinna osiggngé co najmniej 0,85 wg PN-S-02205,
BN-77/8931-12. Gl¢boko$¢ utozenia kabli w gruncie mierzona od powierzchni gruntu do powierzchni kabla
powinna wynosi¢ nie mniej niz 70 cm - w przypadku kabla niskiego napiecia,

Kable powinny by¢ utozone w rowie linig falistg z zapasem 3% dtugosci wykopu wystarczajacym do
skompensowania mozliwych przesunie¢ gruntu. Przy ztaczach , rozdzielnicach i przepustach pozostawic¢ 2
metrowe zapasy eksploatacyjne kabla.

5.5. Skrzyzowania i zblizenia kabli z drogami

Kable powinny si¢ krzyzowaé z drogami pod katem zblizonym do 90 stopni i w miare mozliwosci w jej
najwezszym miejscu. Najmniejsza odleglos¢ pionowa migdzy gorng czgscig ostony kabla a dnem rowu
odwadniajacego powinna wynosi¢ co najmniej 50cm.

5.6 Uktadanie przepustéw kablowych

Przepusty kablowe dla kabli nn nalezy wykonywac z rur z polietylenu o wysokiej gestosci i §rednicy
110mm i 50mm. Przepusty kablowe nalezy uktada¢ w miejscach, gdzie kabel narazony jest na uszkodzenia
mechaniczne. W jednym przepuscie moze by¢ utozony tylko jeden kabel. Przy przejsciu przez droge
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uktada¢ rezerwowy przepust. Gleboko$¢ utozenia przepustéw kablowych w gruncie mierzona od
powierzchni terenu do gornej powierzchni rury powinna wynosi¢ co najmniej 70cm dla kabli niskiego
napigcia. Miejsce wprowadzenia kabli do rur i konice przepustow rezerwowych powinny by¢ uszczelnione
sznurami lub pakutami, uniemozliwiajagcymi przedostanie si¢ do ich wnetrza wody i ich zamulanie.
Przepusty kablowe nalezy uktada¢ w miejscach gdzie kabel narazony jest na uszkodzenia mechaniczne.
Dhugosci przepustow kablowych przy skrzyzowaniu z drogami i rurociggami.

Rodzaj krzyzowanego obiektu Diugo$¢ przepustu na skrzyzowaniu

Rurociag $rednica rurociggu z dodaniem po 50 cm z kazdej strony

Droga o przekroju ulicznym z kraweznikami szerokos¢ jezdni z krawgznikiem z dodaniem po 50 cm z
kazdej strony.

5.7. Oznaczenie linii kablowych

Kable utozone w gruncie powinny by¢ zaopatrzone na catej dtugosci w oznaczniki (np. opaski kablowe
OK:i) rozmieszczone w odstepach nie wigkszych niz 10m, oraz w miejscach charakterystycznych, np. przy
mufach, oraz w takich miejscach i w takich odstgpach ,aby rozrdznianie kabla nie nastreczato trudnosci. Na
oznacznikach powinny znajdowac si¢ trwale napisy zawierajace:

- symbol i numer identyfikacyjny linii,

- oznaczenie kabla,

- znak uzytkownika kabla,

- znak fazy(przy kablach jednozylowych),

- rok utozenia kabla.

Trasa kabli utozonych w gruncie na terenach niezabudowanych z dala od charakterystycznych statych
punktoéw terenu powinna by¢ oznaczona widocznymi, trwaltymi oznacznikami trasy, np. stupkami
betonowymi typu SO wkopanymi w grunt w sposob nie utrudniajacy komunikacji. Na oznacznikach trasy
nalezy umiesci¢ trwaty napis w postaci ogolnego symbolu kabla ,,K’’. Oznaczniki trasy kabli uktadanych w
gruncie na uzytkach rolnych nalezy umieszczac tak, aby nie utrudniaty prac rolnych i stosowac takie
oznaczniki, ktore umozliwiajg tatwe i jednoznaczne okreslenie trasy kabla.

Przed przystapieniem do wykonywania wykopoéw, Wykonawca ma obowigzek sprawdzenia zgodnosci
lokalizacji stupow z dokumentacja geodezyjng oraz upewnienia si¢ o braku kolizji z istniejagcymi
urzadzeniami podziemnymi wykazanymi w zbiorczej planszy kolizji.

5.8. Roboty przygotowawcze do stawiania stupow

W ramach prac wstepnych nalezy:

- przygotowac drogi dojazdowe do poszczegdlnych stanowisk pracy z dostosowaniem tych stanowisk do
pracy ludzi i sprzetu,

- skompletowac elementy stupéw w odniesieniu do poszczegdlnych stanowisk i ich rozwiezienie ,

- przygotowac i ustawi¢ sprzet potrzebny do wykonywania prac zasadniczych,

- ustali¢ 1 zapewni¢ taczno$¢ i sygnalizacje,

rozstawi¢ sprzet ochronny, ostrzegawczy i informacyjny

5.9. Wykopy pod stupy oswietleniowe

Metoda wykonywania wykopow powinna by¢ uzalezniona od ich wymiaréw, uksztaltowania terenu oraz
rodzaju gruntu. Wykopy pod stupy nalezy wykonywac¢ przy uzyciu koparki lub recznie. Przed
przystgpieniem do robot dokonaé oceny podtoza gruntowego o zasady zalecane w normie PN-B-03020.
Nalezy zwroci¢ uwagg, aby nie byta naruszona naturalna struktura gruntu dna wykopu, a wykop byt zgodny
z PN-B-06050.

5.10. Montaz stupéw os$wietleniowych

Stupy nalezy montowac na przygotowanych fundamentach. Stawianie ich powinno odbywac si¢ za pomocg
sprzetu mechanicznego z przestrzeganiem zasad bezpieczenstwa okreslonych w ”Instrukcji bezpiecznej
pracy w energetyce”. Odchylka osi stupa od pionu, po jego ustawieniu, nie powinna by¢ wieksza niz 0,01
wysokosci stupa.
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6. Kontrola jakos$ci Robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci Robot podano w SST *’Wymagania ogdlne’’.

6.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien uzyska¢ od producentow zaswiadczenia o jakosci
stosowanych materiatow. Po skompletowaniu materialow, przed ich zamontowaniem, nalezy wzrokowo
sprawdzi¢ ich stan w zakresie:

- stanu powierzchni,

- zgodnosci z Dokumentacja Projektowa.

6.2. Badania w czasie wykonywania robot

6.2.1. Rowy pod kable

Po wykonaniu rowdw pod kable, sprawdzeniu podlegaja wymiary poprzeczne rowu i zgodno$¢ ich tras z
Dokumentacja Geodezyjng. Odchylka trasy rowu od wytyczenia geodezyjnego nie powinna przekracza¢ 0.5
metra.

6.2.2. Kable i osprzet kablowy

Sprawdzanie polega na stwierdzeniu ich zgodnos$ci z wymaganiami norm przedmiotowych Iub dokumentéw
wedtug ktorych zostalty wykonane, na podstawie atestow, protokotow odbioru albo innych dokumentow.
6.2.3.Uktadanie kabli

W czasie wykonywania i po zakonczeniu robdt kablowych nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace pomiary:

- glebokosci zakopania kabla,

- grubosci podsypki nad i pod kablem,

- odleglosci folii ochronnej od kabla,

- stopnia zageszczenia gruntu nad kablem i rozplantowanie nadmiaru gruntu.

Pomiary nalezy wykonywac¢ co 10m budowanej linii kablowej a uzyskane wyniki moga by¢ uzyskane za
dobre,

jezeli odbiegaja od zatozonych w dokumencie nie wigcej niz 10%.

6.2.4. Sprawdzenie ciaglosci zyt

Sprawdzenie ciagtosci zyl roboczych 1 powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy wykona¢ przy uzyciu
przyrzadéw o napieciu nie przekraczajagcym 24V. Wynik sprawdzenia uznac¢ za dodatni, jezeli poszczegolne
zyly nie maja przerw oraz jesli poszczegolne fazy na obu koncach linii s3 oznaczone identycznie.

6.2.5. Pomiar rezystancji izolacji

Pomiar nalezy wykona¢ za pomoca megaomomierza o napigciu nie mniejszym niz 2,5kV.,dokonujac
odczytu po czasie niezbgdnym do ustalenia si¢ mierzonej wartosci. Wynik nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli
rezystancja izolacji wynosi co najmniej 0,75 dopuszczalnej wartosci rezystancji izolacji kabli wykonanych
wg PN-E-90300.

6.2.6. Proba napigciowa izolacji

Probe napigciowg izolacji nalezy wykona¢ pradem stalym lub wyprostowanym. Dopuszcza si¢ niewykonanie
proby napigciowej izolacji linii wykonanych kablami o napigciu znamionowym do 1kV. Wynik proby
napigciowej nalezy uznac za dodatni jezeli:

- izolacja kazdej zyty wytrzyma przez 20min. bez przeskoku, przebicia i bez objawow przebicia
czgsciowego, napigci probiercze o wartosci rownej 0,75 napigcia probierczego dla kabla wg PN-E-

90300,

- warto$¢ pradu uptywu dla poszczegdlnych zyt nie przekroczy 300mA/km i nie wzrasta w czasie

ostatnich 4min. badania.
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6.2.7. Wykopy pod fundamenty

Sprawdzeniu podlega lokalizacja wykopow, ich wymiary oraz ewentualnie zabezpieczenie Scianek przed
osypaniem si¢ ziemi. Wykopy powinny by¢ tak wykonane aby zapewnione byto w nich ustawienie
fundamentow bez naruszenia naturalnej struktury dna.

6.2.8. Stupy

Shupy po zmontowaniu i ustawieniu w pozycji pracy podlegaja sprawdzeniu w zakresie:
- lokalizacji

- kompletno$ci wyposazenia i prawidtowos$ci montazu

- doktadnosci ustawienia stupéw w pionie i kierunku-tolerancja wykonana wg pkt. 5.4
- stanu antykorozyjnych powtok ochronnych konstrukecji stalowych i osprzetu,

- zgodno$ci posadowienia z Dokumentacja Projektowa,

6.3. Badania po wykonaniu robot
W przypadku zadawalajacych wynikéw pomiaréw i badan wykonanych przed i w czasie wykonywania
robot, nie zwalnia si¢ wykonawcy z wykonania pomiaré6w koncowy.

7. Obmiar Robét

Ogolne zasady obmiaru Robot podano w SST . "Wymagania og6lne" .

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa dla linii kablowych jest :

-1 m (metr) utozenia kabli, rur ,bednarki, pretow stalowych,
-1 szt. zamontowanego kompletnego stupa.

8. Odbior Robot
Ogodlne zasady odbioru Robot podano w SST. "Wymagania ogolne" .

8.1. Przy przekazywaniu linii kablowych do eksploatacji Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢
Zamawiajacemu nastepujace dokumenty:

- aktualng dokumentacj¢ powykonawcza,

- geodezyjng dokumentacje powykonawcza,

- protokoly z dokonanych pomiaréw skuteczno$ci zastosowanej ochrony przeciwporazeniowe;j,

- protokot odbioru Robot.

Roboty uznaje sie za wykonane jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowanymi tolerancjami wg pkt 6

daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST ”Wymagania ogdlne”, .

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1km energetycznej linii kablowej niskiego napigcia nn obejmuje:
— prace pomiarowe,

— roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— zakup i transport materiatow oraz sprzetu,

— wykonanie robdt montazowych wymienionych w pkt.1.3

— pomiary i potaczenie z istniejacg linig napowietrzng

— wykonanie inwentaryzacji powykonawczej przebiegu kabli.
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9. Przepisy zwigzane

1. PN-E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.
2. PN-E-06401 Elektroenergetyczne linie kablowe. Osprzet do kabli o napigciu znamionowym do
60 kV. Ogo6lne wymagania i badania.

3. PN-E-90300 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw

termoplastycznych, na napigcie znamionowe nie przekraczajace 18/30kV. Ogolne
wymagania badania.

4. PN-E-90301 Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powloce

polwinitowej na napigcie znamionowe 0,6/1kV.

5. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

6. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

7. BN-68/6353-03 Folia kalandrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku winylu.

8. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogi. Piasek.

9. BN-74/3233-17 Stupki oznaczeniowe i oznaczeniowo-pomiarowe.

10. Przepisy budowy urzadzen elektrycznych P.B.U.E. wyd. 1980 r.

11. Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materialow Budowlanych w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonaniu rob6t budowlano-montazowych i rozbiérkowych. Dz.
Ustaw nr 13 z dn. 10.04.1972r.

12. Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dnia 26.11.1990 r w sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiadac urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony przeciwpozarowej. Dz.
Ustaw nr 81 z dn. 26.11.1990 r.

13. Ustawa o drogach publicznych z dn.21.03.1985 r. Dz. Ustawa nr 14 z dn. 15.04.1985r.
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ST 6. SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

OGRODZENIA

1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i

odbioru robot Remont i naprawa ciggéw pieszo - jezdnych na terenie ZOO Wroctaw - ogrodzenia :
- w systemie panelowym,

- drewniana palisada

- ogrodzenie wtopione sucha fosa

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zleceniu i realizacji robét wymienionych pkt. 1.1

1.3. Okreslenia podstawowe

Ogrodzenie panelowe systemowe — ogrodzenie skfadajgce sie z paneli wykonanych technologig zgrzewania
poziomych i pionowych pretéw stalowych réznych wysokosciach i srednicach, stupkéw montazowych,
systemu mocowan oraz prefabrykowanej podmurowki (cokotu).

Pozostate okreslenia podane w specyfikacji technicznej /ST / zgodne z obowigzujgcymi

normami i wytycznymi.

1.4. Zakres robot objety specyfikacjg

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci zwigzane z wykonaniem nowego i
rozbiérkg ogrodzenia istniejgcego terenu na podstawie posiadanej dokumentacji budowlane;.
Informacje o terenie budowy zgodnie z dokumentacja.

W sktad robét wehodza:

1.4.1. Roboty rozbiérkowe
- rozebranie starych czesci ogrodzenia
- wywo0z materiatdw pochodzgcych z demontazu na odpowiednie sktadowiska

1.4.2. Roboty budowlano-montazowe
Roboty wykona¢ na podstawie rysunkéw projektowych.

- wytyczenie osi montazu ogrodzenia

- wykopanie dotéw,

dla ogrodzenia panelowego:

- wykona¢ i osadzi¢ stupki z profili zamknietych zakonczone deklami

- osadzi¢ cokét z elementéw betonowych na poziomie powierzchni gruntu

- wykonaé i zamontowac¢ przesta panelowe z drutu o grub. 5 mm

dla ogrodzenia palisadowego

- montaz ogrodzenia palisadowego koto” baszty”

Dla ogrodzenia wtopionego suchej fosy

- wykona¢ i zamontowac¢ zgodnie z rysunkiem i uzgodnieniem z Zamawiajgcym.

Ponizej przyktad ogrodzenia panelowego
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Rys. Nr 1

N Daszek stupka
3 Sruba mocujqca
¥ Podmuréwka
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1.5. Ogdéline wymagania dotyczgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonywanych robot oraz za zgodnosé
z kosztorysem, specyfikacjg techniczng i sztukg budowlana.
1.5.1. Informacja o placu budowy
Na okres prowadzenia robét nalezy wydzieli¢ teren objety przebudowag w taki sposéb
aby utrzymac¢ normalne warunki uzytkowania pozostatej czesci placu i chodnikdow.
Na wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$é za teren budowy od chwili przekazania
do odbioru koncowego.

1.5.2. Ochrona srodowiska
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i podejmowaé wszelkie konieczne kroki majgce na celu
stosowanie sie do przepisdéw i norm dotyczgcych ochrony srodowiska .

1.5.3. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy o ochronie p/pozarowe;j

Wymagany sprzet przeciwpozarowy bedzie utrzymywany zgodnie z wymaganymi
przepisami. Materiaty tatwopalne bedg sktadowane i zabezpieczone przed dostepem
0s0b trzecich zgodnie z obowigzujgcymi wymogami.

1.5.4. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca ma obowigzek zadbac¢ o przestrzeganie przepiséw

bezpieczenstwa i higieny pracy w tym, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia i zycia oraz nie spetniajgcych odpowiednich warunkéw sanitarnych .

2. MATERIALY

2.1.0grodzenie z paneli zgrzewanych.

Panele ogrodzeniowe o wysokosci 1200mm wykonane z pretéow stalowych zgrzewanych punktowo. Panel z
trzema wzmocnieniami. System montazu paneli na stupkach o profilu zamknietym 40x60mm. Rozstaw osi
stupkoéw 250cm. Stupki utwierdzone w monolitycznym fundamencie betonowym. Podmurdwka (cokét) z
prefabrykowanych elementéw betonowych w rozwigzaniu systemowym wys. 25¢cm.

2.2. Zrodta uzyskania materiatow
Wbudowane materiaty budowlane powinny spetnia¢ wymagania jakosciowe okreslone
Polskimi Normami i posiada¢ aprobatami techniczne, $wiadectwa kwalifikacyjne, atesty.

2.3. Przechowywanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby materiaty przeznaczone do wbudowania byly zabezpieczone przed
zniszczeniem i zachowaty swojg jako$é.

Najlepiej by byty przechowywane w zamknietych, suchych magazynach, na utwardzonym
podtozu.

3. SPRZET

Roboty nalezy wykonywa¢ odpowiednim sprzetem , ktérego uzycie nie wptynie niekorzystnie na jakos¢
wykonywanych robat.
Sprzet powinien by¢ utrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotowos$ci do pracy.

4. TRANSPORT

Wyroby do transportu nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami mechanicznymi poprzez
odpowiednie opakowanie. Nalezy je rowniez zabezpieczy¢ przed przesunigciami i utratg
statecznosci. Wykonawca na biezgco i na wlasny koszt bedzie usuwac wszelkie zabrudzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach dojazdowych do miejsca robdét.
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5.WYKONANIE ROBOT
5.1. Roboty rozbiérkowe:

- rozebranie zniszczonych ogrodzen obok okap i ogrodzen kolidujgcych z nowymi trasami drog
- wywoz gruzu samochodem samowytadowczym na odlegtosé do 6 km

5.2. Roboty budowlano-montazowe

- o0sadzenie (zabetonowanie — beton B 20) w gniazdach wykonanych w gruncie gtebokosci 80-90cm
stupkéw z profili stalowych prostokatnych o wymiarach 40x60mm i rozstawie 2,50 m zakonczonych
zaslepkami z tworzywa sztucznego oraz elementéw betonowych prefabrykowanych podmuréwki (cokotu)
wysokosci 25 cm, Przekroj dotow na stupki 40x40cm.

- montaz obejmami montazowymi paneli ogrodzeniowych z pretéw o grub. drutu 5 mm ocynkowanych
ogniowo, zgrzewanych co 5 cm w pionie i co 20 cm w poziomie .Wymiary przesta 120 x 250 cm, Rys. Nr 1
powyze;.

- wykonanie i montaz wrét (bramki) wejsciowych w uzgodnieniu z zamawiajagcym ,wykonanych na wzor
przesta ogrodzenia panelowego. Rama ze stali profilowanej 40 x 60 mm , druty grub. 5 mm ocynkowane
ogniowo, zgrzewane co 5 cm w pionie i co 20 cm w poziomie. Wrota szerokosci 120 cm i wysokosci 150 cm.
Stupki z profili stalowych kwadratowych 80x80mm obsadzone na gtebokos¢ 100-110cm. Przekrdj gniazd
50x50cm.

- plantowanie ziemi wokét cokotu celem odpowiedniego uksztaltowania i wyrdwnania terenu

- Wykonanie dotow pod stupki

Najpierw nalezy wykona¢ doty pod stupki narozne, bramowe i na zatamaniach ogrodzenia a nastepnie
dokonac podziatu odcinkéw prostych na mniejsze odlegtosci po 2,50m dla ogrodzenia panelowego.

- Ustawienie stupkéw

Stupki bez wzgledu na rodzaj i sposdb osadzenia w gruncie, powinny sta¢ pionowo w linii ogrodzenia a ich
wierzchotki powinny znajdowac si¢ odcinkami na jednakowej wysokos$ci. Stupki doktadnie obetonowaé do
poziomu terenu betonem B-20. Dopuszcza sie zmiane wysokosci odcinkami w zaleznosci od uksztattowania
terenu po uzgodnieniu z przedstawicielem Zamawiajgcego.

- Montaz ogrodzenia panelowego.

Prace wykona¢ zgodnie z instrukcjg producenta wybranego systemu z zachowaniem wymiaréw okreslonych
w pkt. 2.2 i dokumentaciji.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany do opracowania i przedstawienia do zaakceptowania przez
inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi zamierzony sposéb

wykonania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce prawidtowe
wykonanie robot

6.2. Zasady kontroli jakosci
Za petng kontrole jako$ci robét i stosowanych materiatéw odpowiada Wykonawca

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi sg jednostki przyjete w dokumentacji i kosztorysie
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8. ODBIOR ROBOT

Roboty podlegajg odbiorowi:
- odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu - odbiorowi koncowemu
- odbiorowi pogwarancyjnemu po uptywie okresu gwarancji

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptatnosc¢, sposob i terminy okresla umowa sporzgdzona miedzy Zamawiajgcym a Wykonawcag

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Ustawa z dn. 7 lipca 1994r. — Prawo Budowlane — Dz. U. z 2003 r. Nr 207,p0z.2016

z pOz. zmianami

- Ustawa z dn. 29 stycznia 2004r.- Prawo Zaméwien Publicznych — Dz. U. Nr 19,poz. 177

- Ustawa z dn. 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budowlanych - Dz. U. Nr 92, poz.881

- Ustawa z dn. 24 sierpnia 1991r. — o ochronie przeciwpozarowej — Dz.U. z 2002 Nr
147,p0z.1229

- Ustawa z dn. 21 marca 1985r. — 0 drogach publicznych — Dz.U. z 2004r. Nr204,poz. 2086

-Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych / tom |-V /
Wydaw. Arkady

-Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11.08.2004 r o certyfikatach bezpieczehstwa

na materiatach budowlanych w sprawie deklarowania zgodnosci wyroboéw budowlanych oraz

sposobu znakowania ich znakiem budowlanym ( Dz. U. Nr 198, poz. 2041)

- instrukcje ITB

- instrukcje producentéow
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ST 7. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-09.01.01

ZIELEN

SPIS TRESCI:

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace

wykonania i odbioru robot zwigzanych z zatozeniem i picl¢gnacja zieleni w tym klombow

zielonych , a takze trawnikoéw dla zadnia Remont i naprawa ciaggdéw pieszo — jezdnych na terenie

700 Wroctaw.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbdtowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy

1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt na drogach krajowych i wojewodzkich.

Zaleca si¢ wykorzystanie SST przy zlecaniu robot na drogach miejskich 1 gminnych.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robo6t zwigzanych z

zaktadaniem i piclegnacjg klombow , trawnikow na terenie ptaskim i na skarpach.

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Ziemia urodzajna - ziemia posiadajgca wlasciwosci zapewniajace ro§linom prawidtowy
rozwoj.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami I z definicjami podanymi w SST ,,Wymagania ogdlne”

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne” .

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST

»Wymagania ogdlne” .

2.2. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zaleznosci od miejsca pozyskania, powinna posiada¢ nastepujace

charakterystyki:

— ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczgciem robot budowlanych i zmagazynowana

w pryzmach nie przekraczajacych 2 m wysokosci,

— ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢ zagruzowana,
przero$nigta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

2.3. Nasiona traw

Nasiona traw najczesciej wystepujg w postaci gotowych mieszanek z nasion ro6znych gatunkow.

Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sklad gatunkowy, klasg,

numer normy wg ktorej zostata wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania.

2.6. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zawarto$¢

azotu, fosforu, potasu - N.P.). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w

czasie transportu i przechowywania.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania og6lne” .

3.2. Sprzet stosowany do wykonania zieleni drogowe;j

Wykonawca przystepujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cia
korzystania z nastepujgcego sprzetu:

— glebogryzarek, plugdw, kultywatoréw, bron do uprawy gleby,
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— walu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadania trawnikéw,
— kosiarki mechanicznej do pielggnacji trawnikow,
— sprzetu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spycharki gasiennicowej, koparki).

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogélne” .

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogblne” .
5.2. Zielen (Trawniki)

5.2.1. Wymagania dotyczace wykonania trawnikéw

Wymagania dotyczace wykonania robot zwigzanych z trawnikami sg nastepujace:

— teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

— przy wymianie gruntu rodzimego na ziemi¢ urodzajng teren powinien by¢ obnizony w stosunku
do gazondow lub kraweznikow o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemi¢ urodzajng (ok. 10 cm) i
kompost (ok. 2 do 3 cm),

— przy zaktadaniu trawnikow na gruncie rodzimym kraweznik powinien znajdowac si¢ 2 do 3 cm
nad terenem,

— teren powinien by¢ wyroOwnany i splantowany,

— ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona réwng warstwa i wymieszana z kompostem,
nawozami mineralnymi oraz starannie wyréwnana,

— przed siewem nasion trawy ziemi¢ nalezy watowa¢ watem gtadkim, a potem watem — kolczatka
lub zagrabi¢,

— siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

— okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpozniej do potowy wrzesnia,

— na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sa w ilosci od 1 do 4 kg na 100 m?, chyba ze SST
przewiduje inaczej,

— na skarpach nasiona traw wysiewane sa w ilosci 4 kg na 100 m?, chyba ze SST przewiduje
inaczej,

— przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka,

— po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego
wyrownania 1 stworzenia dobrych warunkow dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie
nasion nastapilo przez watowanie kolczatka, mozna juz nie stosowa¢ watu gtadkiego,

— mieszanka nasion trawnikowych moze by¢ gotowa lub wykonana wg sktadu podanego w SST.

5.2.2. Pielggnacja trawnikow

Najwazniejszym zabiegiem w pielegnacji trawnikow jest koszenie:

— pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiggnie wysokos¢ okoto 10 cm,

— nastgpne koszenia powinny si¢ odbywa¢ w takich odstepach czasu, aby wysokos¢ trawy przed
kolejnym koszeniem nie przekraczata wysokosci 10 do 12 cm,
— ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikow powinno by¢ wykonane z 1-miesigcznym
wyprzedzeniem spodziewanego nastania mrozéw (dla warunkow klimatycznych Polski mozna
przyjac pierwsza potowe pazdziernika),

— koszenia trawnikow w calym okresie pielggnacji powinny si¢ odbywacé czesto 1 w regularnych
odstepach czasu, przy czym czesto$¢ koszenia 1 wysoko$¢ ciecia, nalezy uzaleznia¢ od gatunku
wysianej trawy,
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— chwasty trwate w pierwszym okresie nalezy usuwac r¢cznie; srodki chwastobdjcze o
selektywnym dziataniu nalezy stosowac z duzg ostroznos$cig 1 dopiero po okresie 6 miesi¢cy od
zatozenia trawnika.

Trawniki wymagaja nawozenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 1 ar w ciggu roku. Mieszanki
nawozow nalezy przygotowywac tak, aby trawom zapewni¢ sktadniki wymagane w
poszczeg6lnych porach roku:

— wiosng, trawnik wymaga mieszanki z przewagg azotu,

— od potowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwigkszajac dawki potasu i1 fosforu,

— ostatnie nawozenie nie powinno zawiera¢ azotu, lecz tylko fosfor i potas.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania ogolne” .

6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega na sprawdzeniu:

— oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,

— okreslenia ilo$ci zanieczyszczen (w m3),

— pomiaru odleglo$ci wywozu zanieczyszczen na zwatke,

— wymiany gleby jalowej na ziemi¢ urodzajng z kontrolg grubosci warstwy rozscielonej ziemi,
— ilosci rozrzuconego kompostu,

— prawidtowego uwatowania terenu,

— zgodnosci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokumentacji projektowej,

— gestosci zasiewu nasion,

— prawidlowej czestotliwosci koszenia trawnikéw i ich odchwaszczania,

— okresow podlewania, zwlaszcza podczas suszy,

— dosiewania plaszczyzn trawnikow o zbyt malej gestosci wykietkowanych zdziebel trawy.
Kontrola robot przy odbiorze trawnikéw dotyczy:

— prawidlowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. ,,lysin”),

— obecnosci gatunkow niewysiewanych oraz chwastow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST ,,Wymagania og6lne” .

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonania trawnikow.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST ,,Wymagania ogdlne” .

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty
wyniki pozytywne.

10. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogolne”.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? trawnika obejmuije:

— roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowoz ziemi urodzajnej, rozscielenie ziemi
urodzajnej, rozrzucenie kompostu,

— zaktadanie trawnikow,

— pielegnacje¢ trawnikow: podlewanie, koszenie, nawozenie, odchwaszczanie.
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ST8. SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

PRZEPUSTY POD DROGAMI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt budowlanych przepustu z rur AROTA fi 110 dla zadania remont i naprawa ciagoéw
pieszo- jezdnych na terenie ZOOWroctaw

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem przepustu rurowego z rur AROTA fi 110, budowanego pod korong drogi
w zwiagzku z realizacja remont i naprawa ciagow pieszo- jezdnych na terenie ZOO Wroctaw

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Przepust — obiekt wybudowany w formie zamkni¢tej obudowy konstrukcyjnej, stuzacy do
przeptywu matych ciekéw wodnych pod nasypem korpusu drogowego lub stuzacy do ruchu
kolowego i pieszego.

1.4.2. Przepust rurowy — przepust, ktorego konstrukcja nosna wykonana jest z rur.

1.4.3. Polietylen HDPE — wysokoudarowa odmiana polietylenu wysokiej gestosci, charakteryzujaca
si¢ dobrg odpornoscia na dziatanie roztworu soli 1 olejow mineralnych oraz ograniczong
odpornoscia na benzyne.

1.4.4. Przepust z rur polietylenowych spiralnie karbowanych — przepust rurowy z polietylenu
HDPE, ktorego zewngtrzna powierzchnia rur jest uksztattowana w formie spiralnego karbu o
wielkosci 1 skoku zwoju dostosowanego do srednicy rury.

1.45. Ztaczka do rur — element stuzacy do potaczenia dwoch odcinkdéw rur, przy montazu
przepustu.

1.4.6. Element zaciskowy — opaska zaciskowa lub $ruba zaciskajaca zlgczke, przy taczeniu dwoch
odcinkow rur.

1.4.7. Pozostale okreslenia podstawowe sga zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST ,,Wymagania og6élne”[1] .

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne” .
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2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST
»Wymagania ogolne” .

2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1. Zgodno$¢ materialéw z dokumentacja projektowsa i aprobata techniczng

Materiaty do wykonania robdt powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowe;j
lub ST oraz z aprobatg techniczng IBDiM.

2.2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustu s3:

— rury AROTA typu SRS lub DVK fi 110 oraz elementy taczace rury, jak zlaczki, paski
zaciskowe lub $ruby, odpowiadajace wymaganiom aprobaty techniczne;,

— material, stanowigcy fundament pod rury i do zasypki przepustu, zgodny z dokumentacja
projektowa, np. mieszanka kruszywa naturalnego (pospdtka) odpowiadajaca wymaganiom PN-
B-11111:1996 [7], o uziarnieniu 020 mm lub 0=-31,5 mm,

— ew. tawa betonowa pod przepust lub jego czes¢, zgodna z dokumentacja projektowa, np. z
betonu B 25,

— material do wykonania umocnienia skarp na wlocie i wylocie, zgodny z dokumentacja
projektowa, np. z:

a) brukowca, odpowiadajacego wymaganiom ST D-06.01.01 [6],

b) betonowej kostki brukowej, odpowiadajacej wymaganiom ST D-05.03.23a [5],

C) geosyntetykow (np. geowldknin, geosiatek, geomat), odpowiadajacych wymaganiom
aprobat technicznych i ST D-06.01.01 [6].

2.2.3. Sktadowanie materialow

Rury polietylenowe oraz ztaczki i paski zaciskowe nalezy przechowywac tak, aby nie ulegly
mechanicznemu uszkodzeniu.

Podtoze, na ktorym sktaduje si¢ rury, musi by¢ rdwne, umozliwiajgce spoczywanie rury na
karbach na catej dtugosci rury. Rury mozna skladowa¢ warstwowo do wysokosci max 3,2 m. Rury
uktadane swobodnie zaleca si¢ uktada¢ warstwami prostopadlymi wzgledem siebie. Uktadanie
mozna wykonywa¢ z podporkami drewnianymi lub metalowymi zapobiegajacymi przemieszczaniu
rur. Ksztatt podporek musi by¢ taki, aby nie wystepowat zbyt duzy nacisk na sgsiednie warstwy rur,
mogacy spowodowac ich uszkodzenie. Okres sktadowania na wolnym powietrzu nie powinien
przekraczac 2 lat.

Sktadowanie innych materiatdw powinno odpowiada¢ wymaganiom norm i ST
wymienionych w punkcie 2.2.2.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprze¢tu podano w ST ,,Wymagania ogolne”.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robaét

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zalezno$ci od potrzeb, powinien wykazaé si¢
mozliwoscig korzystania ze sprzgtu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak np.:
— koparka chwytakowa na podwoziu gasienicowym o pojemnosci tyzki 0,4 m”,
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— ubijakiem spalinowym, ptyta wibracyjna, walcem lub innym sprzgtem zaggszczajacym,
— sprzetem transportowym,
— sprzetem do roztadunku rur, jak lekkim sprzgtem dzwigowym, woézkami widtowymi
(roztadunek moze tez by¢ wykonywany recznie).

Uwaga: W czasie roztadunku rur nalezy zwraca¢ uwagg, zeby nie uszkodzi¢ karbow, np. przez zbyt
energiczne wycigganie rur, co powoduje tarcie karbow o podioze.

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, ST,
instrukcjach producentéw lub propozycji Wykonawcy 1 powinien by¢ zaakceptowany przez
Inzyniera.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w ST ,,Wymagania ogdlne” .
4.2. Transport materialow

Materiaty sypkie i drobne przedmioty mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu, w
warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i
nadmiernym zawilgoceniem.

Rury nalezy ulozy¢ réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej obok siebie i
zabezpieczy¢ przed mozliwoscia przesuwania si¢ podczas transportu. Nie nalezy dopusci¢, aby
wiecej niz 1 m rury wystawato poza obrys srodka transportowego.

Geosyntetyki nalezy zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem, ogrzaniem,
naswietleniem, chemikaliami, thuszczami i przedmiotami mogacymi je przebi¢ lub rozciaé.

Mieszanke betonowa mozna przewozi¢ mieszalnikami samochodowymi, z czasem
transportu nie dtuzszym niz 90 min przy temperaturze otoczenia +15°C, 70 min przy +20°C i 30
min przy +30°C.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne” .
5.2. Zasady wykonywania robot

Sposoéb wykonania robot powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowa i ST. W
przypadku braku wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustaleh podanych w niniejszej
specyfikacji oraz z informacji podanych w zalacznikach.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,

2. wykonanie wykopow, np. pod fawg¢ lub w korpusie istniejacej drogi,

3. wykonanie fundamentu (fawy) pod rury, np. z mieszanki kruszywa naturalnego (pospoitki), ew. z
betonu pod przepustem lub jego czescia,

4. ulozenie rury na tawie w jednym odcinku lub w odcinkach, wymagajacych potaczenia kolejnych

dwoch rur ztaczka,

wykonanie zasypki przepustu,

umocnienie skarp przy wlocie i wylocie przepustu,

roboty wykonczeniowe.

No o

Remont i naprawa ciagdéw pieszo —jezdnych na terenie ZOO Wroctaw Strona 72



5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST Iub
wskazan Inzyniera:
— ustali¢ lokalizacj¢ robot,
— ew. ustali¢ dane niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robot oraz ustalenia danych
wysokosciowych,
— usung¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elementy drég, ogrodzen itd.,
— ew. odwodni¢ teren budowy w zakresie uzgodnionym z Inzynierem,
— ew. dokona¢ przelozenia koryta cieku do czasu wybudowania przepustu, wg osobnej
dokumentacji projektowej.
Zaleca si¢ korzystanie z ustalen ST D-01.00.00 [2] w zakresie niezbednym do wykonania
robot przygotowawczych.

5.4. Wykonanie wykopow

Wykonanie wykopéw powinno by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg. Dobor sprzetu i
metody wykonania nalezy dostosowaé do rodzajow gruntu, objgtosci robdt i odleglosci transportu.

Wykonanie wykopow powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST

Dno wykopu powinno by¢ wyréwnane z doktadnoscia co najmniej + 2 cm.

5.5. Lawa pod przepustem

W przypadku ukladania przepustu bezposrednio na gruncie (np. piaszczystym), ksztalt
podtoza powinien by¢ wyprofilowany stosownie do ksztattu spodu rury.

Jesli grunt podloza wymaga roztozenia nacisku, to rury przepustu powinny by¢ uktadane na
zageszezone] warstwie podsypki (fawie) o grubosci ustalonej w dokumentacji projektowej, z
mieszanki kruszywa naturalnego o uziarnieniu np. 020 mm, bez zanieczyszczen. W przypadku
wykonywania robot w zimie, gdy dno wykopu jest przemarznigte, zaleca si¢ utozy¢ podsypke w
sposob przedstawiony na rysunku 6.

Podsypke nalezy zagesci¢ do 0,98 Proctora normalnego. Gorna jej warstwa o grubosci
réwnej wysokosci karbu powinna by¢ luzna, aby karby rury mogly swobodnie si¢ w niej zaglebic.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje pod przepustem taweg betonowa na calej dtugosci
lub na czesci (np. pod wlotem 1 wylotem), to powinna by¢ wykonana z betonu B 25 1 odpowiada¢
wymaganiom ST D-03.01.01 [4].

5.6. Ulozenie rur przepustu na lawie

Utozenia rury na lawie nalezy dokona¢ po zaniwelowaniu poziomu dna i
wytyczeniu 0si przepustu.

Zaleca si¢ uktada¢ rur¢ w jednym odcinku, jesli mozliwa jest dostawa rury o odpowiedniej
dtugosci, wynikajagca z asortymentu produkcji 1 mozliwosci transportowych. W innych
przypadkach, przepust ztozony z dwodch lub wigkszej liczby rur powinien mie¢ potaczenia
ztaczkami poszczegolnych odcinkow rur.

Laczenie dwoch odcinkdw rur polega na:

— ulozeniu na lawie zlaczki,

— polozeniu na ztaczce dwoch sasiednich koncow rur,

— zamknigciu ziaczki,

— zalozeniu w zlaczce paskow lub srub zaciskowych i zaciagnigcie ich.

Dhugos¢ koncowego odcinka rury, mierzona w najkrotszym miejscu (patrz rys. 7) nie
powinna by¢ mniejsza od 1 m.
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W przypadku gdy przepust utozono na tawie, po uprzednim potaczeniu odcinkdéw rur poza
tawa, nalezy sprawdzi¢ skuteczno$¢ potgczen migdzy rurami.

Rure przepustu po utozeniu nalezy ustabilizowa¢ w taki sposob, aby nie zmienita swojego
potozenia w czasie zasypywania przepustu. Mozna dokona¢ tego podsypka wspierajaca (patrz rys.
8).

Przycigcie skrajnych rur do plaszczyzny skarpy mozna wykona¢ przed montazem przepustu
lub tez na budowie po wykonaniu nasypu.

5.7. Zasypka przepustu

Zasypka przepustu do wysokosci co najmniej 30 cm ponad goérng krawedz przepustu (patrz
rys. 8) powinna by¢ wykonana mieszankg kruszywa naturalnego o frakcji 0 + 31,5 mm o klasie
niejednorodnosci D5 lub piaskiem gruboziarnistym.

Zasypka powinna by¢ wykonywana:

— réwnomiernie i rtdwnoczesnie z obu stron przepustu,

— warstwami o grubo$ci maksimum 30 cm, zaggszczonymi do wskaznika zageszczenia >
0,95 w strefie bezposredniej przy rurze i > 0,98 w pozostatej strefie,

— ze sprawdzaniem rz¢dnych posadowienia przepustu w celu niedopuszczenia do jego
wypychania lub przemieszczania poziomego,

— ze zwroceniem uwagi, aby Srednica ziaren kruszywa, uktadanego bezposrednio na rurze, nie
przekraczata wielkosci skoku karbu zewnetrznego rury.

Jesli grubo$¢ naziomu nad przepustem nie przekracza 1,0 m, to caly materiat zasypowy
powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym dla zasypki grubosci 30 cm. Pozostaly czgsé
nasypu mozna wykona¢ z materiatow okreslonych w ST D-02.00.00 [3].

Szczegolnie starannie nalezy wykona¢ podsypke wspierajaca przepust, umieszczong w
obszarze ograniczonym c¢wiartkg kola nad tawag (patrz rys. 9 1 10). Materiat na podsypke
wspierajacg powinien odpowiada¢ wymaganiom mieszanki z kruszywa 0+20 mm dla tawy.

5.8. Umocnienie skarp przy wlocie i wylocie przepustu
5.8.1. Rodzaje umocnien skarp

Umocnienie skarp przy wlocie 1 wylocie przepustu powinno odpowiada¢ ustaleniom
dokumentacji projektowej.
Jesli dokumentacja projektowa nie ustala inaczej, to umocnienie skarp mozna wykonac z:
— betonowej kostki brukowej,
— brukowca,
— geosyntetyku.

5.8.2. Umocnienie skarpy betonow3g kostka brukowa

Betonowa kostka brukowa powinna odpowiada¢ wymaganiom ST D-05.03.23a [5], a sposob
wykonania umocnienia powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST D-05.03.23a [5] i ST D-06.01.01

[6].
5.8.3. Umocnienie skarpy brukowcem

Brukowiec 1 sposob wykonania umocnienia powinien odpowiada¢ wymaganiom ST D-
06.01.01 [6].

5.8.4. Umocnienie skarpy geosyntetykiem

Do umocnienia skarp geosyntetykami mozna stosowac:
— geotekstylia, w tym przede wszystkim geowtokniny,
— geosiatki, ptaskie lub komodrkowe,
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— geomaty, tj.siatki ze strukturg przestrzenng, w tym geomate¢ darniowa z wczesniej wyhodowana
trawg do natychmiastowego utworzenia roslinnego pokrycia skarpy.
Ustalony geosyntetyk powinien odpowiada¢ wymaganiom i sposobowi wykonania
umocnienia zgodnymi z ST D-06.01.01 [6].

5.9. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowag i ST. Do robot
wykonczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robdt do istniejagcych
warunkow terenowych, takie jak:

— odtworzenie przeszkod czasowo usunigtych, np. parkanéw, ogrodzen nawierzchni, chodnikdw,
kraweznikow itp.,

— niezbg¢dne uzupelnienia zniszczonej w czasie robot roslinnosci, tj. zatrawienia, krzewow, ew.
drzew,

— roboty porzadkujgce otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania ogolne” .
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (aprobaty techniczne, certyfikaty zgodno$ci, deklaracje zgodnosci, ew. badania
materialdw wykonane przez dostawcow itp.),

— ew. wykona¢ wlasne badania wlasciwosci materiatow przeznaczonych do wykonania robot,
okreslone w pkcie 2,

— sprawdzi¢ cechy zewngtrzne gotowych materiatow z tworzyw 1 prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do
akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow, ktore nalezy wykonaé¢ w czasie robdt podaje
tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarOw w czasie robot

Lp. Wyszczegblnienie robot CZ@?;;EXOSC Wartosci dopuszczalne

1 |Lokalizacja i zgodno$¢ granic 1 raz Wg pktu 5 i
terenu robot z dokumentacja dokumentacji
projektowa projektowej

2 | Wykonanie wykopow Biezaco W(g pktu 5

3 | Wykonanie fundamentu Biczgco Wg pktu 5
(fawy) przepustu

4 | Utozenie rur przepustu na Biezaco W(g pktu 5
lawie

5 |Zasypka przepustu Biezaco W(g pktu 5
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6 |Umocnienie skarp przy wlocie

i i Biez Wg pkt
i wylocie przepustu 16z3c0 g pktu

7 | Wykonanie robot Ocena ciagla W(g pktu 5
wykonczeniowych

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne” .
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m (metr) kompletnego wykonania przepustu
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne” .
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu podlegaja:
— wykonanie wykopu,
— wykonanie tawy fundamentowe;.
Odbior tych robot powinien by¢é zgodny z wymaganiami ,,Wymagania ogdlne” oraz
niniejszej ST.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogélne”
Zgodnie z Dokumentacja Projektowa nalezy wykonac
- Wykonanie tawy fundamentowej zwirowej pod przepusty z rur PEHD — 115,76 m?,
- Przepusty rurowe z rur z tworzywa PEHD o $rednicy 40 cm na zjazdach — 66,0 m,
- Przepusty rurowe z rur z tworzywa PEHD o $rednicy 60 cm po droga — 92,0 m,
- Wykonanie $cianek czotlowych z kamienia lamanego wraz ze spoinowaniem dla
przepustow projektowanych szt. 44 1 istniejacych szt. 26

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kompletnego przepustu obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podtoza,
— dostarczenie materialow 1 sprzetu,
— wykonanie przepustu z wykopem, tawa, utozeniem rur, zasypka, umocnieniem skarp wedlug
wymagan dokumentacji projektowej, ST i specyfikacji technicznej,
— wykonanie $cianek czotowych z kamienia wedtug wymagan dokumentacji projektowej,
— przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,
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— odwiezienie sprzetu.

9.3. Sposdéb rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania rob6t okreslonych niniejsza ST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktore sg potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie s3

przekazywane Zamawiajagcemu i sg usuwane po wykonaniu robo6t podstawowych,

— prace towarzyszace, ktore sg niezbedne do wykonania robdt podstawowych, niezaliczane do

robot tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogolne specyfikacje techniczne (ST)

1.

2.
3.
4
5

6.

D-M-00.00.00
D-01.00.00
D-02.00.00
D-03.01.01
D-05.03.23a

D-06.01.01

Wymagania ogdlne

Roboty przygotowawcze

Roboty ziemne

Przepusty pod korong drogi

Nawierzchnia z betonowej kostki brukowej dla
drog 1 ulic oraz placéw i1 chodnikoéw

Umocnienie powierzchniowe skarp, rowow i
Sciekow
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