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Kod CPV-

45000000-7 Roboty budowlane

45100000-8 Przygotowanie terenu podogd

45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia pketmych obiektow
budowlanych lub ich e#ci oraz roboty w zakresie #gnierii ladowej i
wodnej

45300000-0 Roboty w zakresie instalacji budowlanych

1 INSTALACJE TECHNOLOGICZNE

1.1 PRZEDMIOT ROBOT
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznegj wymagania dotycge wykonania
i odbioru rob6t dotycrych instalacji technologicznej fontanny i oczka dmego
z wodospadem w budynku Ptaszarni we wroctawskim ZOO

1.2 ZAKRES PRAC
W zakres rob6t objych niniejsa specyfikacy techniczia wchodzi:

a) Wykonanie instalacji technologicznej uzdatnianiadw@biegowej oczka wodnego i
fontanny (rurocigi z PVC PN10, PVC, PE PN10) wraz z maeta armatury;

b) Wykonanie instalacji zasilania i poboru wody z aczzkodnego (ruroggi z PVC
PN10, PVC, PE PN10);

c) Wykonanie instalacji zasilania i poboru wody z famty oraz zasilania wylewki
fontanny (rurocigi z PVC PN10, PVC, PE PN10);

d) Wykonanie instalacji zasilagej wodospad wraz z morem armatury (ruroggi z
PVC PN10, PE PN10);

e) Dostawa i montaurzadzen;

f) Wykonanie instalacji tryskaczowej do zraszania girzeni pod wolierami (ruroggi z
PP PN16).

Rurochgi technologiczne i armaturaczone kotnierzowo, przez klejenie i zgrzewanie.

Dostawa i montaobejmuije:

1. Wykonanie instalacji technologicznej wraz z masta armatury.

Instalacg technologicza zaprojektowano z rur i ksztattek z PVC PNXezonych przez
klejenie i kotnierzowo. Armatgr stanows: zawory kulowe, zawory zwrotne, wodomierz, zawory
regulacyjne, kompensatory, zawér &idepotazeniowy, zawor elektromagnetyczny, zawdr
antyskaeniowy, filtr skany.

Rurochgi technologiczne:

* DN50 d63/DN50 PVC PN10
 DN40 d50/DN40 PVC PN10
« DN20 d25/DN20 PVC PN10

Instalacg tryskaczows zaprojektowano z rur i ksztaltek z PP PNIfzbnych przez
zgrzewanie i poprzez gwinty. Armatustanows: zawory kulowe, zawory z nagem elektrycznym.

Rurochgi instalacji tryskaczoweyj:

» DN15 PP PN16
* DN20 PP PN16



1.3 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakoich wykonania oraz
zgodna¢ z Dokumentag Projektovs, Specyfikaci techniczm warunkéw wykonania i
odbioru rob6t — Gg¢ Ogolna i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.4 UZYWANE MATERIALY

Wymagania:

Materialy wyte do budowy powinny speldiawarunki okrélone w odpowiednich normach
przedmiotowych, a w przypadku braku normy powinngpa@wiadaé warunkom technicznym
wytworni lub innym umownym warunkom. Do wykonanietalacji technologicznej nalestosowé
materiaty zgodnie z Dokumentadprojektov, opisem technicznym i rysunkami.

Armatura, ksztattki i rury nie mniej hiPN10.

Ksztattki klejone PVC-U (nieplastyfikowane PVC),zkattki zgrzewane z PP, zawory kulowe
PVC-U, gniazdo kuli: PTFE, z mufami do klejeniawmsy zwrotne PVC-U ze spityna ze stali
nierdzewnej, zawory zwrotne klapowe PVC-U ze:gymg, zawory kulowe z PP.

Rury cknieniowe z PVC PN 10 i PP PN16.

Zbiornik filtracyjny filtra cisnieniowego zaprojektowano jako wykonanyzywic poliestrowych
(filtr laminowany).

Pompa obiegowa — przewidziano zastosowanie bas¢powgy samozasysgjej. Pompa blokowa
ze zintegrowanym tapaczem witokien. Mechaniczne aedm@enie piescieniemslizgowym na piacie
wirnika z tworzywa sztucznego.

Przewidziano zastosowanie dysz doptywowych bocz@jchregulowanym nateniem przeptywu.
Srednice, dtugéci rur, zagébienia i spadki kanatow zgodnie z projektem.

Stosowane Materiaty: rury, armatura itp. muszec atesty fabryczne, certyfikaty.

Urzadzenia:
Instalacja fontanny i oczka wodnego
Lp. Zestawienie urzadzen llosé,
szt.
1 Zbiornik filtracyjny osrednicy d 500 mm i wysokaei catkowitej 770 mm, 1

wypetniony ziazem szklanym aktywowanym, wypasamy w automatyczny zawor

szeciopotazeniowy 2"




2 Pompa obiegowa z tworzywa sztucznego z prefilt@sid,5n#/h, H=8 msw, 1
P2=0,3 kW
3 Pompa zasilaga wodospad z tworzywa sztucznego z prefiltrem 1
Q=8 nt/h, H=8,5 msw, P2=0,3 kW
4 Wylewka wodospadu ze stali nierdzewnej o wynaahrl40x900x100, przeptyw 1
m3/h, przyhcze d 32
5 ~ Kosz ssawny ze stali nierdzewnefrednicy d350 mm i wysokai 185 1
mm. Srednica rurocigu ssawnego d63. Otwory koszdrednicy 4 mm.
6 Skimmer ze stali nierdzewnej, przeptyw 7,8hmz przelewem awaryjnym, Kkos 1
wyciagany frontalnie
7 Dysza zasilaca boczna 1 %4” ze stali nierdzewne;j
8 Lampa UV niskoghieniowa, przeptyw Q=7,5 #h, D=600 J/rA 1
9 Rura wodowskazowa z elektronicznym czujnikiemigom lustra wody 1
10 Rozdzielnia technologiczna ze sterownikiem obgpamowaniem, materiaty 1
elektryczne
11 Rurocagi i armatura - komplet 1
Instalacja tryskaczowa
Lp. Zestawienie materiatow lcsé,
Szt.
1 Dysze tryskaczowe 063 IKEUCHI KBN, 2 I/h przy f=thar 208
2 Zawor z nagdem elektrycznym DN20 2
3 Zawor z nagdem elektrycznym DN15 4
4 Zawor kulowy DN15 52
5 Trojnik PP DN15 229
6 Tréjnik PP DN20 30
7 Kolano PP DN15 16
8 Kolano PP DN20 8
9 Rura PP DN15 336
10 Rura PP DN20 54

Sprzt wzywany do wykonywania robdt powinien dybezpieczny, sprawny, sprawdzony
i posiadé& odpowiednieswiadectwa dopuszczaje do aytkowania tam, gdzie jest to wymagane
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przepisami.
Sprzt powinien by dostosowany do specyfiki prowadzonych robaét.

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét powinien wykazai¢ mozliwoscia korzystania

Z nasgpujacego spretu:

0  samochodow dostosowanych do transportu rur;
O  wyrzynarek;




spawarek elektrycznych;

samochodow dostawczych;

weciggarek mechanicznych;

sprztu do przeprowadzenia proldieniowych oraz dezynfekcji ruregéw;
sprztu do zgrzewania rurogmiow z PP.

Ooooono

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgt, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu n@odowisko i jaké¢ wykonywanych robot.

1.6  TRANSPORT
Transport zgodnie z warunkami ogélnymi.
Samochdéd samowytadowczy i inrseodki transportu — odpowiadgie pod wzgidem typow
i ilosci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Rolb&ceptowanym przez Inspektora
Nadzoru.

1.7 ZASADY WYKONYWANIA ROBOT

1.7.1 0Ogdblne wymagania

Wszystkie prowadzone roboty powinnyébyykonane zgodnie z wytycznymi realizacjétymi w
opisie technicznym dokumentacji projektowe;.

Roboty powinny by wykonywane zgodnie z dokumentgcdnstrukcjami producentow urdzen
materiatéw i spretu, sztuly budowlan, oraz obowdzujgcymi przepisami i normami.

Za jaka¢, dokltadnd¢ i organizags wykonywanych rob6t odpowiada Wykonawca.
Ewentualne zmiany proponowane przez Wykormawctrakcie realizacji inwestycji, muszyc¢
uzgodnione z inwestorem, projektantem, a w uzasagoh przypadkach me by konieczna
ekspertyza, lub ocena specjalistébw. ¥Yadnym wypadku uzgodnione zmiany nie mog
powodowd& obnizenia wartdci uzytkowych instalacji, jak rowniewptywaé ujemnie na trwaka
instalaciji.

Przed ostatecznym zamontowaniem poszczegolnycheel®w nalgy przeprowadzi préby
montaowe, dopiero po skorygowaniu ewentualnych niedakdéci maozna element zamocowa
na stale.

Niezlzdna jest koordynacja rob6t mostavych, budowlanych i elektrycznych.

Za wiasciwg koordynact robot odpowiada kierownik budowy.

1.7.2 SzczegO6lowe wymagania dotygze robot

Roboty przygotowawcze

Prace instalacyjno-montewe powinny by skoordynowane z pracami budowlanymi.
Przefcia rurocagdéw przezsciany oczka wodnego, zasilanie fontanny, odptyw wyvad
fontanny powinny b§ wykonane jako szczelne.

Dostawa i montaurzadzeh

Kolejnos¢ prac

Montaz urzadzen nalezy przeprowadz po zak@éczeniu prac betonowych. Dostawy ngle
rozpoca¢ od uradzen o najwekszych gabarytach. Na przygotowanej wciej posadzce
nalezy posadows filtry. Pompy i dmuchawy nafy posadowd na fundamentach lub steéch



z wibroizolatorami.. Zasypywanie filtrow nale przeprowadzi przed montaem orurowania
filtrow.

Montaz wszystkich urzdzer nalezy prowadzé scisle wg wytycznych producenta podanych w
DTR urzdzen.

Urzadzenia i instalacje zabezpieczone wykladzinami kortyzyjnymi lub chemoodpornymi
powinny mie& swiadectwo badai odbioru kontroli techniczne.

Filtry powinny by¢ ustawione tak, aby odchytka od pionu nie przelatc,05%.

Pompy naley instalow& w ten sposob, abysasilnika i pompy tworzyly jeds lini¢ prost
pionowg, odchylenie od pompy nie me przekracza0,03%.

Montaz rurociagow

Montaz rurociagéw naley zaczyna od pomp, filtréw, krécow wychodacych z niecki oczka
wodnego i fontanny itp. zasadniczych elementowaiasii.

Rurochgi nalezy mocowa do elementéw konstrukcji budynku za pomqgmodpdr statych
(uchwytéw) i podpor przesuwnych (wspornikéw i wiakaw). Odlegtéci miedzy uchwytami
zgodnie z zaleceniami producenta.

Pohkczenia klejone:

Polczenia klejone wykonywane gsna odpowiednio uformowanych zalazeniach
elementéw. Cg¢ cylindryczna zewetrzna wsungta jest w gtadk mufe drugiego elementu.
Powierzchnie obwtzonych elementoéw musby¢ czyste i odtluszczone oraz pokryte klejem.
Do czyszczenia i odtluszczania nglaizywac zalecanych przez producerit@dkéw. Kleje
stosowane do gtzenia musz by¢ odpowiednie do aczonych materiatdw, zgodne z
zaleceniami producenta. Po gpateniu elementy natg unieruchomé w stosunku do siebie na
czas okrélony instrukcj producenta.

Polaczenia klejone nie madoy¢ wykonywane w temperaturze poej +5° C.

Niedopuszczalne jest zywanie innych dodatkowych materialtdw uszczebtggch
w polgczeniu klejonym.

Kleje wzywane do wykonania pgtzer nie mog by¢ rozciexczane.

Polczenia zgrzewane kielichowo (PP):

Rury naley przecing prostopadle do osizywajac odpowiednich naedzi — nayc do rur,
obcinaka kg#zkowego lub (dla wikszych srednic) pit z brzeszczotem przystosowanym
do przecinania polipropylenu. Zaznaczamy naacko rury przy pomocy dostarczonego
szablonu i otbwka gbokas¢ zgrzewu. Niewléciwa (za mata) gbokads¢ zgrzewania mie
spowodowad ostabienie pajczer lub, gdy rura bdzie wsungta za géboko, jej zakryzowanie
(przewezenie). Wymagana ghokas¢ zgrzewu zalena jest odsrednicy rury. Naley oznaczy
na rurze lub ksztaltce wzajemne paoie elementéw. Naty stosowad wytacznie oryginalne,

z prawidlowo ustawionymi naykami, przyrady (zdzieraki) do skrawaniagpe nayki musz
by¢ wymienione na nigyki oryginalne, zapasowe. Po wymianie rglevykona probne
skrawanie, aby sprawdziprawidtowe ustawienie nowego #yka. Koniec rury zespolonej
stabi (PP-Stabi) wsgé do otworu nargdzia do skrawania (zdzieraka), zeskrawearstwe
zespolog aluminium — PP & do odczucia oporu sygnaliagiego zakéczenie obrdbki.



Glebokas¢ skrawania okrda glkebokas¢ zgrzewania. Koniec rury wsaé bez obracania
do tulei grzewczej a do zaznaczonej ghokasci zgrzewania iréwnoczeie nasupé

ksztaltle, bez obracania,zado oporu na trzpie grzewczy. Aby zmniejszy wysitek przy
nagrzewaniu elementéw o giszych wymiarach, zalecagsivktada powoli rur i ksztattle na

naktadki grzewcze kilkoma ruchami posuwistymi.

Montaz armatury i aparatury kontrolno-pomiarowe]

Wodomierz nalgy ustawé w potazeniu poziomym lub pionowym, wspotosiowo
Z przewodem pomiarowym, zachowt)j zalecane przez producenta dkgioodcinkéw
prostych.

Przed zamontowaniem armatury rmglekazdy egzemplarz sprawdzina szczeln& oraz
dokon& préby otwarcia i zamkagcia.

Nalezy zachowd wtasciwg kolejnas¢ armatury odcinajcej i zwrotnej w stosunku do kierunku
przeptywu.

Montaz armatury nalgy wykonywa $cisle wg instrukcji producenta.

Przyrzdy do pomiaru éhienia naley instalowa& mazliwie najblizej punktu pomiarowego, w
miejscach nienaranych na wstrgsy i wibracje, w potéeniu zgodnym z instrukgjfabryczr.

Rozruch technologiczny

Przez rozruch technologiczny najerozumie€ czynndci obejmugce rozruch mechaniczny,
hydrauliczny itechnologiczny a w szczegdlciouruchomienie kompleksowe udzer i
instalacji uzdatniania wody fontannowej. Celem wvohu jest przeprowadzenie wshej
eksploatacji obiektow i instalacji technologicznystaz ustalenie optymalnych wskékow
technologicznych zapewnigjych osigniccie wymaganego efektu uzdatniania wody, gniad
na uwadze naly;

doprowadzi wszystkie urzdzenia i zespoty wewirzne obiektu do petne] sprawndoo
technicznej,

zsynchronizowa prae wszystkich urzdzeh i instalacji technologicznych oraz zapewith
wspotdziatanie w procesie technologicznym,

uzyska& parametry wody basenowej zgodnej z ob@wjgcymi normami.

Prace i proby montawe poszczegdlnych wdzen nalezy wykon& zgodnie z polskimi
normami oraz warunkami technicznymi wykonania i iodb robét budowlanych i
montaowych podanymi przez producentow adzen.

1.8 OBMIAR ROBOT
Ogllne zasady obmiaru rob6t podano wesci pt. Specyfikacja techniczna warunkéw
wykonania i odbioru robot — €& Ogdlna.
Obmiar robot okrda ilos¢ wykonanych rob6t zgodnie z postanowieniami umowy.
Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy stosowane do obmiaru robot podlggdiceptacii
Inspektora Nadzoru i mugposiada wazne certyfikaty legalizacji.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok jakasci robot, materiatéw i ugdzen.
Wykonawca zapewni odpowiedni systemdrodki techniczne do kontroli jakoi robdt na
terenie i poza placem budowy.



Wszystkie badania i pomiaryetly przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub
Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajodpowiednie uprawnienia budowlane.

1.9 JEDNOSTKA OBMIAROWA
Jednostki obmiaru:

-metr

-Szt.

1.10 METODY | ZAKRES KONTROLI

Ogdlne zasady odbioru robét podano wécept. Specyfikacja techniczna warunkow
wykonania i odbioru robot — €& Ogdlna.

W przypadku stwierdzenia odchyilénspektor Nadzoru ustala zakres rob6t poprawkowych
Roboty poprawkowe dokonuje Wykonawca na swoj kbgzterminie uzgodnionym z
Inspektorem Nadzoru.

Odbidr techniczny nagbuje po zakaczeniu montau rurocggdw, armatury o uggdlzen oraz
po przeprowadzeniu baila

Nalezy sprawdzé:

zgodnd¢ wykonania z DokumentagProjektows i zapisami w Dzienniku Budowy,
uzycie wiaciwych materiatéw oraz dokumenty dotyce jakadci tych materiatow,
prawidtowad¢ zamontowania i dzialania armatury,

prawidtowas¢ wykonania ruroeigow i ich pohczen,

szczelné¢ catego przewodu.

W trakcie odbioru naley :

sprawdzt zgodnd¢ wymaga projektowych, przy uwzgbtnieniu wprowadzonych zmian, ze
stanem faktycznym wynikagym z wpiséw do Dziennika Budowy oraz innych dokuatdev
dotyczicych jakdci Materiatow wytych do Robét, wyniki pomiarow i bafla

Przed przysipieniem do bada odbiorczych powinny hy przygotowane nagbujace
dokumenty:

Zatwierdzona dokumentacja techniczna z naniesionyewentualnymi zmianami
powykonawczymi

Dziennik budowy

Dokumentacja techniczno-ruchowa i karty gwarancyioszczegélnych ugdzen
Atesty i zgwiadczenia

Odpisy wymaganych uzgodtie

Instrukcja eksploataciji

Normy i dokumenty zwjzane

Nalezy przygotowa rowniez komplet przyragdéw i narzdzi kontrolno-pomiarowych
niezkednych do przeprowadzonych préb i bada

Opis bada:
Sprawdzenie zgod®doi z dokumentagj

Nalezy poréwnd stan faktyczny wykonania obiektu, stwierdzoneg@aodstawie ogidzin,
atestow, zéwiadcze i dziennika budowy — z dokumentad¢gchnicza.



2. Sprawdzenie budowy pomieszéazaeaozmieszczenia

Nalezy przeprowadz ogledziny zewrtrzne w celu stwierdzenia, czy zostaly spetnione
odpowiednie wymagania i normy. Ponadto pglemierzy¢ wymiary otworu drzwiowego
oraz odlegtéci migdzy fundamentami i nadzy ssiednimi agregatami na fundamencie, jak
réwniez odlegtaci w swietle zbiornikéw odcian i miedzy zbiornikami.

3. Sprawdzenie dziatania wdze i instalacji

Sprawdzenie nahly przeprowadZdi podczas proby ruchowej w warunkach
eksploatacyjnych. W tym celu nale uruchomé instalacg na 12 godzin i obserwowa
dziatanie poszczegdélnych ydzeh i osprztu.

4, Préby cénieniowe instalaciji

Kazda instalacja musi lBypoddana w pierwszej kolejsm obserwacji w celu ujawnienia
ewentualnych przeciekéw zewtrznych. Ujawnione przy obserwacji i w trakcie rastych
préb nieszczeln@i musz by¢ usuwane. Po uszczelnieniu i braku widocznych pekégv
przeprowadza giproby cénieniowe. W przypadku instalacji beatieniowych mog by¢
przeprowadzone proby podgieniowe.

Instalacja przed przysgtieniem do proby énieniowej musi b§ uprzednio przygotowana
(musz by¢ usunete wszystkie ujawnione wcgaiej nieszczelnai). Nalezry odigczye
wszystkie elementy i armatyrktére przy dinieniu podwyszonym powyej cisnienia pracy
mogtyby zaktéat prébe lub ulec uszkodzeniu. Qgfzone elementy natg zasgpic
z&Slepkami lub zaworami odcinggymi. Do instalacji natey przylaczy¢ manometr o
odpowiednim zakresie pomiarowym z dokfaélrig@ odczytu 0,01 MPa. Manometr pragka
sie w miejscu wysipowania najwyszego dinienia (najcezsciej bedzie to najntszy punkt
instalaciji).

Przygotowan do préby instalagjlub sie nalezy napeiné woda i doktadnie odpowietrzy
Dla instalacji lub sieci énieniowych podni& cisnienie do wartéci 1,5 krotnej najwyszego
cisnienia roboczego.

Cisnienie to w okresie 30 minut naledwukrotnie podnosido pierwotnej warti co 10
minut. Po dalszych 30 minutach spadekienia nie mae przekrocz§ 0,06 MPa. W czasie
nastpnych 120 minut spadeksaienia nie powinien przekrocgy,02 MPa. W przypadku
wystgpienia w trakcie proby przeciekdw, najge usuné i ponownie wykoné cak prokg od
pocatku.

Uwaga! W czasie prob naleutrzymywa stah temperatug wody, poniewa maze to
wplywaé na zmiany Ginienia.

Instalacg bezcénieniowg nalery sprawdza na szczelné:

1. Piony — w czasie swobodnego przeptywu przez nieywod
Poziomy — poprzez ogliziny po napetnieniu wadnstalacji powyej kolana
taczacego pion z poziomem
5. Sprawdzenie wymagauzytkowych
Jaka¢ wody naley sprawdzé po zakdczeniu préby ruchowej, pobiesaj przez zawor
czerpalny probk do bada wg PN-74/C-04620/01 i PN-74/C-04620/04. Zabezmeez

prébka wody powinna l#y przekazana do zbadania w warunkach laboratoryjrwcbelu
stwierdzenia zgodrici z wymaganiami dotygzymi sktadu i wiaciwosci wody.

1.11 PRZEPISY ZWI AZANE | OBOWI AZUJACE.
Wykonawca jest zobowzany do przestrzegania wszystkich olganjgcych norm
i przepisow zwizanych z wykonaniem robot okitenych w umowie oraz do stosowania ich
postanowié na rowni ze wszystkimi innymi wymaganiami zawariymProjekcie Wykonawczym.



